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Betriebsanleitung Fcontrol Basic — Typenreihe FSDM2.5..50AM Allgemeine Hinweise

1 Allgemeine Hinweise
Die Einhaltung der nachfolgenden Vorgaben dient auch der Sicherheit des Produktes. Sollten die
angegebenen Hinweise insbesondere zur generellen Sicherheit, Transport, Lagerung, Montage, Be-
triebsbedingungen, Inbetriebnahme, Instandhaltung, Wartung, Reinigung und Entsorgung / Recycling
nicht beachtet werden, kann das Produkt eventuell nicht sicher betrieben werden und kann eine
Gefahr fur Leib und Leben der Benutzer und dritter Personen darstellen.
Abweichungen von den nachfolgenden Vorgaben kdnnen daher sowohl zum Verlust der gesetzlichen
Sachmaéngelhaftungsrechte fihren als auch zu einer Haftung des Kaufers fiir das durch die Abwei-
chung von den Vorgaben unsicher gewordene Produkt.

1.1 Bedeutung der Betriebsanleitung
Lesen Sie vor Installation und Inbetriebnahme sorgfaltig diese Betriebsanleitung, um einen korrekten
Gebrauch sicherzustellen!
Wir weisen darauf hin, dass diese Betriebsanleitung nur geratebezogen und keinesfalls fir die
komplette Anlage gilt!
Die vorliegende Betriebsanleitung dient zum sicherheitsgerechten Arbeiten an und mit dem genann-
ten Gerat. Sie enthélt Sicherheitshinweise, die beachtet werden miussen, sowie Informationen, die fir
einen stérungsfreien Betrieb des Gerétes notwendig sind.
Die Betriebsanleitung ist am Gerat aufzubewahren. Es muss gewéahrleistet sein, dass alle Personen,
die Téatigkeiten am Gerat auszufihren haben, die Betriebsanleitung jederzeit einsehen kénnen.
Die Betriebsanleitung ist fur weitere Verwendung aufzubewahren und muss an jeden nachfolgenden
Besitzer, Benutzer oder Endkunden weitergegeben werden.

1.2 Zielgruppe
Die Betriebsanleitung wendet sich an Personen, die mit der Planung, Installation, Inbetriebnahme,
sowie Wartung und Instandhaltung betraut sind und Gber die ihrer Tatigkeit entsprechenden Qualifika-
tion und Kenntnisse verfugen.

1.3 Haftungsausschluss
Eine Ubereinstimmung des Inhalts dieser Betriebsanleitung mit der beschriebenen Hardware und
Software des Gerates wurde Uberprift. Dennoch kénnen Abweichungen vorliegen; fir eine vollstandi-
ge Ubereinstimmung wird keine Gewahr ibernommen. Anderungen der Konstruktion und technischen
Daten behalten wir uns im Interesse der Weiterentwicklung vor. Aus den Angaben, Abbildungen bzw.
Zeichnungen und Beschreibungen kénnen deshalb keine Anspriiche hergeleitet werden. Der Irrtum
ist vorbehalten.
Die ZIEHL-ABEGG SE haftet nicht fir Schaden aufgrund von Fehlgebrauch, sachwidriger Verwen-
dung, unsachgemafer Verwendung oder als Folge von nicht autorisierten Reparaturen bzw. Verande-
rungen.

1.4 Urheberrecht
Diese Betriebsanleitung enthalt urheberrechtlich geschiitzte Informationen. Die Betriebsanleitung darf
ohne vorherige Genehmigung der ZIEHL-ABEGG SE weder vollstédndig noch in Ausziigen fotokopiert,
vervielfaltigt, Gbersetzt oder auf Datentrdgern erfasst werden. Zuwiderhandlungen sind schadens-
ersatzpflichtig. Alle Rechte vorbehalten, einschliellich solcher, die durch Patenterteilung oder Ein-
tragung eines Gebrauchsmusters entstehen.

2 Sicherheitshinweise

21 BestimmungsgemiRe Verwendung
Das Gerét ist ausschlieRlich fur die in der Auftragsbestatigung genannten Aufgaben bestimmt.
Eine andere oder dartiber hinausgehende Benutzung, wenn nicht vertraglich vereinbart, gilt als nicht
bestimmungsgemaf. Fur hieraus resultierende Schaden haftet der Hersteller nicht. Das Risiko tragt
allein das Verwenderunternehmen bzw. der Verwender.
Zur bestimmungsgemafien Verwendung gehdrt auch das Lesen dieser Betriebsanleitung sowie das
Einhalten aller darin enthaltenen Hinweise - insbesondere der Sicherheitshinweise. Zu beachten ist
auch die Betriebsanleitung angeschlossener Komponenten. Fir alle Personen- und Sachschéaden,
die aus nicht bestimmungsgemaRer Verwendung entstehen, ist nicht der Hersteller, sondern der
Betreiber des Gerates verantwortlich.
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5/50 ZIEHL-ABEGG



Betriebsanleitung Fcontrol Basic — Typenreihe FSDM2.5..50AM Sicherheitshinweise

2.2

Symbolerklarung
Sicherheitshinweise werden durch ein Warndreieck hervorgehoben und je nach Gefahrdungsgrad wie
folgt dargestellt.

Achtung!
Allgemeine Gefahrenstelle. Tod, schwere Kérperverletzung oder erheblicher Sachschaden kénnen
auftreten, wenn entsprechende VorsichtsmalRnahmen nicht getroffen werden!

Gefahr durch elektrischen Strom
Gefahr durch gefahrliche, elektrische Spannung! Tod oder schwere Kérperverletzung kénnen
auftreten, wenn entsprechende VorsichtsmalRnahmen nicht getroffen werden!

Information
Wichtige Zusatzinformationen und Anwendungstipps.

i @

Produktsicherheit

Das Gerét entspricht zum Zeitpunkt der Auslieferung dem Stand der Technik und gilt grundsétzlich als
betriebssicher. Das Gerat sowie dessen Zubehdr darf nur in einwandfreiem Zustand und unter Be-
achtung der Montageanleitung bzw. Betriebsanleitung eingebaut und betrieben werden. Ein Betrieb
aullerhalb der technischen Spezifikationen des Gerates (siehe Typenschild und Anhang / Technische
Daten) kann zu einem Defekt des Gerates flihren und weiterfihrende Schaden verursachen!

Information

Bei einer Stérung oder bei Ausfall des Gerates ist zur Vermeidung von Personen- oder Sachschaden
eine separate Funktionsiiberwachung mit Alarmierungsfunktionen erforderlich, Ersatzbetrieb muss
bertcksichtigt werden! Bei Anwendung in der Intensivtierhaltung muss sichergestellt sein, dass
Funktionsstérungen in der Luftversorgung so rechtzeitig erkannt werden, dass es nicht zu
lebensbedrohlichen Situationen fir die Tiere kommen kann. Bei der Planung und Errichtung der
Anlage mussen die 6rtlichen Bestimmungen und Verordnungen eingehalten werden. In Deutschland
u. a. die DIN VDE 0100, die Tierschutz-Nutztierhaltungsverordnung, die Schweinehaltungsordnung
usw. Zu beachten sind auch die Merkblatter der AEL, DLG, VdS.

Anforderungen an das Personal / Sorgfaltspflicht

Personen, die mit Planung, Installation, Inbetriebnahme sowie Wartung und Instandhaltung in Ver-
bindung mit dem Gerat betraut sind, miissen Uber die ihrer Tatigkeit entsprechenden Qualifikation und
Kenntnisse verfiigen.

Zusatzlich missen sie Kenntnisse Uber Sicherheitsregeln, Richtlinien, Unfallverhitungsvorschriften
und der entsprechenden nationalen Vorschriften sowie regionale und innerbetriebliche Vorschriften
besitzen. Zu schulendes, einzuweisendes oder anzulernendes Personal darf nur unter Aufsicht einer
erfahrenen Person am Gerat tatig werden. Dies gilt auch fir sich in der allgemeinen Ausbildung
befindliches Personal. Das gesetzliche Mindestalter ist zu beachten.

Inbetriebnahme und wahrend Betrieb

Achtung!

e Bei der Inbetriebnahme kdnnen unerwartete und gefahrliche Zustande in der gesamten Anlage
aufgrund von fehlerhaften Einstellungen, defekten Komponenten oder falschem elektrischen
Anschluss auftreten. Alle Personen und Gegenstdnde missen aus dem Gefahrenbereich entfernt
werden.

e Wahrend des Betriebes muss das Gerat geschlossen oder im Schaltschrank eingebaut sein.
Sicherungen dirfen nur ersetzt und nicht repariert oder tberbriickt werden. Die Angaben fir die
maximale Vorsicherung sind unbedingt zu beachten (siehe Technische Daten). Nur die im
elektrischen Schaltplan vorgesehenen Sicherungen einsetzen.

¢ Festgestellte Mangel an elektrischen Anlagen / Baugruppen / Betriebsmitteln miissen unverziglich
behoben werden. Besteht bis dahin eine akute Gefahr, so darf das Gerét / die Anlage in dem
mangelhaften Zustand nicht betrieben werden.

e Auf ruhigen schwingungsarmen Lauf des Motors / Ventilators ist zu achten, entsprechende
Hinweise in der Dokumentation des Antriebs miissen unbedingt beachtet werden!
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2.6
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2.8

Arbeiten am Gerat

Information
Montage, elektrischer Anschluss und Inbetriebnahme dirfen nur von einer Elektrofachkraft,
entsprechend den elektrotechnischen Regeln (u. a. EN 50110 oder EN 60204) vorgenommen werden!

Gefahr durch elektrischen Strom

e Es ist grundséatzlich verboten, Arbeiten an Geréateteilen durchzufiihren, die unter Spannung stehen.
Die Schutzart des geoffneten Gerates ist IPO0! Lebensgefahrliche Spannungen kénnen direkt
berthrt werden.

e Die Spannungsfreiheit ist mit einem zweipoligen Spannungsprifer festzustellen.

e Nach Abschalten der Netzspannung kénnen gefahrliche Ladungen zwischen Schutzleiter “PE” und
Netzanschluss auftreten.

e Der Schutzleiter fihrt (abhangig von Taktfrequenz, Zwischenkreisspannung und Motorkapazitat)
hohe Ableitstrdme. Auf EN-gerechte Erdung ist deshalb auch unter Prif- oder Versuchs-
bedingungen zu achten (EN 50 178, Art. 5.2.11). Ohne Erdung kénnen am Motorgehause
gefahrliche Spannungen anstehen.

Wartezeit mindestens 5 Minuten!

e Durch den Einsatz von Kondensatoren besteht auch nach dem Ausschalten Lebensgefahr durch
direkte Beriihrung von spannungsfiihrenden Teilen oder Teilen die aufgrund von Fehlzustanden
spannungsfiihrend geworden sind.

e Das Abnehmen des Gehdusedeckels ist nur bei abgeschalteter Netzzuleitung und nach 5 Minuten
Wartezeit zuldssig. Sollte eine Messung oder Einstellung am getffneten Geréat unter Spannung
unvermeidlich sein, so darf dies nur durch eine Fachkraft geschehen, die mit den damit
verbundenen Gefahren vertraut ist.

Achtung!
Auch nach dem Abschalten kénnen im und am Gerat noch gefahrbringende Temperaturen auftreten!

Achtung!
Nach Netzausfall bzw. Netzabschaltung erfolgt ein automatischer Wiederanlauf!

Veranderungen / Eingriffe am Gerat

Achtung!

Am Gerat diurfen aus Sicherheitsgriinden keine eigenméchtigen Eingriffe oder Veranderungen
vorgenommen werden. Alle geplanten Veranderungen missen vom Hersteller schriftlich genehmigt
werden.

Verwenden Sie nur Original-Ersatzteile / Original-Verschleif3teile / Original-Zubehdrteile von
ZIEHL-ABEGG. Diese Teile sind speziell fir das Geréat konzipiert. Bei fremdbezogenen Teilen ist nicht
gewabhrleistet, dass diese beanspruchungs- und sicherheitsgerecht konstruiert und gefertigt sind.
Teile und Sonderausstattungen, die nicht von ZIEHL-ABEGG geliefert wurden, sind nicht von
ZIEHL-ABEGG zur Verwendung freigegeben.

Sorgfaltspflicht des Betreibers

e Der Unternehmer oder Betreiber hat daflir zu sorgen, dass die elektrischen Anlagen und Betriebs-

mittel entsprechend den elektrotechnischen Regeln betrieben und instand gehalten werden.

Der Betreiber ist verpflichtet, das Gerat nur in einwandfreiem Zustand zu betreiben.

Das Geréat darf nur bestimmungsgemaf verwendet werden.

Die Sicherheitseinrichtungen missen regelmafig auf ihre Funktionstiichtigkeit Gberpruft werden.

Die Montageanleitung bzw. Betriebsanleitung ist stets in einem leserlichen Zustand und vollstandig

am Einsatzort des Gerates zur Verfligung zu halten.

e Das Personal ist regelmaRig in allen zutreffenden Fragen von Arbeitssicherheit und Umweltschutz
zu unterweisen und muss die Montageanleitung bzw. Betriebsanleitung und insbesondere die darin
enthaltenen Sicherheitshinweise kennen.

e Alle am Gerat angebrachten Sicherheits- und Warnhinweise dirfen nicht entfernt werden und
mussen leserlich bleiben.

L-BAL-E174-D 2022/46 Index 008

7/50 ZIEHL-ABEGG



Betriebsanleitung Fcontrol Basic — Typenreihe FSDM2.5..50AM Produktibersicht

2.9

3.1

3.2

3.3

3.4

3.5

Beschiftigung von betriebsfremdem Personal

Instandhaltungs- und Wartungsarbeiten werden haufig von betriebsfremdem Personal durchgefihrt,
dass die speziellen Umsténde und die daraus resultierenden Gefahren oft nicht kennt. Diese Perso-
nen missen ausfihrlich Gber die Gefahren in ihrem Tétigkeitsbereich informiert werden.

Die Arbeitsweise ist zu kontrollieren, um im Bedarfsfall rechtzeitig einschreiten zu kénnen.

Produktiibersicht

Einsatzbereich

Frequenzumrichter konzipiert fir die Drehzahlsteuerung von Ventilatoren ohne zusétzliche (elektro-
magnetische) Motorgerausche.

Durch den integrierten all-polig wirksamen Sinusfilter (Phase zu Phase und Phase zu Schutzleiter) ist
eine uneingeschrankte Regelung von Ventilatoren im Parallelbetrieb ohne Gefdhrdung der Motoren
mdglich. Geschirmte Motorleitungen sind nicht erforderlich!

Nur fiir Antriebe mit geringem Losbrechmoment geeignet (z. B.: Ventilatoren oder Pumpen).

Funktionsbeschreibung

Die Frequenzumrichter dieser Typenreihe erzeugen aus dem Drehstromnetz am Eingang einen

3 ~ Ausgang mit variabler Spannung und Frequenz.

Diese sind entsprechend den allgemeinen Anforderungen der DIN EN 61800-2 fiir Drehzahlverénder-
bare elektrische Antriebe aufgebaut und sind fiir den Ein-Quadrantenbetrieb konzipiert.

Typenschild
Das Typenschild enthalt die fir das gelieferte Produkt giltigen technischen Daten.

Beispiel fur Typenschild

®_
®_
@_ o
®_
@_

Nr. |Beschreibung Nr. |Beschreibung
Artikelnummer

1 |Typenbezeichnung 4

2 |ZIEHL-ABEGG Markenname 5

3 |Spannungsart 6 |Produktionscode
7
8
9

Seriennummer

Netzspannung DATA MATRIX Code Seriennummer

Netzfrequenz Europaisches Konformitatszeichen
Bemessungsstrom (Ausgang)

Schutzart

Eurasisches Konformitatszeichen

Hinweis zur ErP-Richtlinie

Die Produkte der Baureihe Fcontrol (FXDM, FSDM, F-DM) mit dreiphasigem Spannungseingang
bestehen aus einem vollstandig integrierten Frequenzumrichter und einem allpolig wirksamen Sinus-
filter fr eine sinusférmige Ausgangsspannung, ausgelegt fir den Betrieb von parallel geschalteten
Drehstrommotoren.

Der Verlustanteil des Frequenzumrichters kann nicht separat ermittelt und gepruft werden und ist
nach Artikel 2, Nummer (3) a) von der Verordnung 2019/1781 ausgenommen, da sich die Verordnung
nur auf Drehzahlregelungen bezieht, die fir den Betrieb eines einzelnen Motors ausgelegt sind.

Wartung
Das Geréat muss in regelméBigen Abstédnden auf Verschmutzung Uberprift und gegebenenfalls ge-
reinigt werden.
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Betriebsanleitung Fcontrol Basic — Typenreihe FSDM2.5..50AM Montage

3.6 Transport
e Das Gerat ist ab Werk entsprechend der vereinbarten Transportart verpackt.
e Das Gerét sollte nur in Originalverpackung transportiert werden.
e Schlage und St6Re wahrend des Transports sind zu vermeiden.
e Bei Transport von Hand beachten Sie die zumutbaren menschlichen Hebe- und Tragekrafte.

3.7 Lagerung
e Das Gerat muss trocken und wettergeschitzt in Originalverpackung gelagert werden.
¢ Vermeiden Sie extreme Hitze- oder Kalteeinwirkung.
¢ Vermeiden Sie zu lange Lagerzeitrdume, wir empfehlen max. ein Jahr (bei langeren Zeitrdumen vor
Inbetriebnahme Riicksprache mit dem Hersteller).

3.8 Entsorgung/ Recycling

OD Die Entsorgung muss sachgerecht und umweltschonend, nach den gesetzlichen Bestimmungen des
O \/_‘> jeweiligen Landes erfolgen.
\j|<:j > Trennen Sie die Materialien sortenrein und umweltgerecht.
> Beauftragen Sie gegebenenfalls einen Fachbetrieb mit der Entsorgung.

4 Montage

4.1 Allgemeine Hinweise

Achtung!

Um einen Defekt des Gerates aufgrund von Montagefehlern oder Umgebungseinflissen zu
vermeiden, missen wahrend der mechanischen Installation die unten aufgefiihrten Punkte beachtet
werden:

e Vor der Montage Gerét aus Verpackung nehmen und auf eventuelle Transportschaden Uberprifen.
Bei einem vorliegenden Transportschaden ist die Inbetriebnahme nicht zul&ssig!

e Bei einem Gewicht gréRer 25 kg bei Ménnern / 10 kg bei Frauen, ist das Herausnehmen des
Gerétes mit zwei Personen durchzufiihren (nach REFA). Gegebenenfalls kénnen die Werte natio-
nal auch abweichen.

e Bei der Handhabung Sicherheitsschuhe und Schutzhandschuhe benutzen!

e Gerat mit geeigneten Befestigungsmitteln auf sauberen, tragfahigen Untergrund montieren und
nicht verspannen!

¢ Eine Montage auf vibrierendem Untergrund ist nicht zulassig, sofern keine Angaben zur Rittelfes-
tigkeit bestehen (siehe Technische Daten)!

¢ Bei der Montage auf Leichtbauwanden diirfen keine unzulassig hohen Schwingungen bzw.
Schockbelastungen vorhanden sein. Besonders das Zuschlagen von Turen, die in diesen Leicht-
bauwanden integriert sind, kann zu sehr hohen Schockbelastungen fiihren. Deshalb empfehlen wir
in diesem Fall die Gerate von der Wand zu entkoppeln.

e Bohrspane, Schrauben und andere Fremdkérper dirfen nicht ins Innere des Gerates eindringen!

¢ Angegebene Mindestabstande einhalten, um einen ungehinderten Zutritt der Kiihlluft sowie einen
ungehinderten Austritt der Abluft zu gewéahrleisten (& Mindestplatzbedarf)!

e Montieren Sie das Gerat aulRerhalb des Verkehrsbereiches, achten Sie dabei jedoch auf gute
Zugénglichkeit!

e Schitzen Sie das Gerat vor direkter Sonnenbestrahlung!

e Das Gerat ist fir eine vertikale Montage bestimmt (Kabeleinfihrung unten). Eine waagrechte, bzw.
liegende Montage ist nur nach technischer Freigabe des Herstellers zulassig!

¢ Achten Sie auf ordnungsgemalfe Warmeabfuhr (siehe Technische Daten Verlustleistung).
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4.2

4.3

Mindestplatzbedarf

Um eine ausreichende Bellftung des Geréates zu gewahrleisten, ist auf allen Seiten ein Abstand von
mindestens 50 mm zu Gehdusewanden, Schaltschranktiiren, Verdrahtungskanalen usw. einzuhalten.
Gleicher Abstand gilt fir Montage mehrerer Gerate nebeneinander.

Bei der Montage mehrerer Geréte Uibereinander besteht die Gefahr des gegenseitigen Aufheizens.
Diese Anordnung ist nur dann zuldssig, wenn die angesaugte Luft des oberen Gerates nicht warmer
wird als die zuldssige Umgebungstemperatur (siehe Technische Daten). D. h. entsprechend grof3er
Abstand bzw. thermische Abschirmung ist erforderlich.

[ ]

1

A
A4

|
|
}
min. 50 mm }
|
I
|
|

01.03.2004
v_mindestplatzbedarf.vsd

Befestigung des Gerites

Die Art der Befestigung und die Anzahl der Befestigungspunkte sind abhéngig von der Gehauseaus-
fuhrung. FUr eine sichere Befestigung missen alle zur Verfligung stehenden Befestigungspunkte
verwendet werden.

Gehen Sie wie folgt vor:

Typ FSDM2.5M
Befestigung an 3 Punkten

O

32

284
225

@l )
- GMOO0006A_M
@/ = 15122015

> Befestigungspunkt “1” bohren.

> Flachkopfschraube bis auf einen Abstand von ca. 2 mm eindrehen und das Geréat einhdngen.
> Anschlussraumdeckel abnehmen.

> Gerat ausrichten und Position der beiden unteren Befestigungspunkte “2” + “3” anzeichnen.
> Gerat abnehmen und Befestigungspunkte “2” + “3” bohren.

> Gerat wieder einhdngen und Schrauben der Befestigungspunkte “2” + “3” anziehen.
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10/50 ZIEHL-ABEGG



Betriebsanleitung Fcontrol Basic — Typenreihe FSDM2.5..50AM Montage

Typ FSDM5...16M (FSDM22M)
Befestigung an 4 Punkten

250+2 (280+2) |
235 (269) |

195.5 (239)

Jb (31)

—_—

]

6.5

210 (255)

302 (359

/ I/ / GMO0005A_M
15.12.2015

4
Q 3.5 (&)

> Befestigungspunkte “1” - “4” bohren.
> Gerat mit Schrauben befestigen.

Typ FSDM32...50M
Befestigung an 8 Punkten

386
364
349

283

=

12.3

@9

525

LB8L
432

345

® 0 - |
E n .. 2
@/ g% @_L

> 8 Befestigungspunkte bohren.

> Die Schrauben der Befestigungspunkte “1” - “4” bis auf einen Abstand von ca. 5 mm eindrehen und
das Gerét einhangen.

> Die Schrauben der Befestigungspunkte “1” - “4” anziehen.

> Die Schrauben der Befestigungspunkte “5” - “8” eindrehen und anziehen.

GM00002A_M
15122015

93.9
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4.4 Kabeleinfiihrung

Gehen Sie wie folgt vor:

> Deckel von Anschlussraum abnehmen.

> Abhangig von Gehauseausfiuhrung Kabeleinfiihrungen entsprechend des Kabeldurchmessers ab-
schneiden oder alternativ Kabeleinflihrung fir Verschraubungen einsetzen. Bei Blechgehdusen
liegen Stopfen bei, nicht benétigte Einfiihrungen verschlieRen!

> Kabel fachgerecht abmanteln und einfiihren.

> Vor der Inbetriebnahme Deckel von Anschlussraum wieder sorgféltig anbringen.

Gehause mit Aluminium Grundplatte

1 Kabeleinfiihrung mit Stufenstutzen (werkseitig montiert)
1A 3 x max. 18 mm

1B 3 x max. 14 mm

1C 3 x max. 11 mm

1D 4/8 x max. 8 mm

2 beiliegende Kabeleinfiihrung fiir Verschraubungen

2A 17/21 mm

2B 12,5/17 mm

3 Befestigungsschrauben

Blechgehause

2

U= . S | 4
E s e 8
1 Einfiihrung Netzanschluss (40 mm)

2 Einfliihrung Motoranschluss (40 mm)
3 Einfiihrung Steuerleitungen (20 mm)

Information
o Alternativ kénnen Kabelverschraubungen verwendet werden (nicht im Lieferumfang). Die Angaben

des Herstellers zu Anziehdrehmoment und Dichtbereich mussen unbedingt beachtet werden!
e Einflhrungen die nicht bendétigt werden, missen unbedingt verschlossen werden!

jumd @
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4.5

4.6

4.7

5.1

i @

AuBenmontage
Eine AuRenmontage bis -20 °C ist mdglich, wenn das Gerat nicht stromlos geschaltet wird. Anbrin-
gung moglichst witterungsgeschtzt, d. h. auch direkte Sonneneinstrahlung ausschlief3en!

Montageort in der Landwirtschaft

Montieren Sie das Geréat bei Verwendung fir die Tierhaltung mdéglichst nicht direkt im Stall, sondern in
einem Vorraum mit verminderter Schadstoffbelastung. Dadurch kénnen Schaden durch Schadgase
(z. B. Ammoniak-Dampfe, Schwefelwasserstoff-Dampfe) vermieden werden.

Temperatureinfliisse bei der Inbetriebnahme
Vermeiden Sie kondensierende Feuchtigkeit und darauf beruhende Funktionsstérungen, indem Sie
das Gerét bei Raumtemperatur lagern!

Elektrische Installation

Sicherheitsvorkehrungen

Gefahr durch elektrischen Strom

e Arbeiten an elektrischen Teilen diirfen nur von einer Elekirofachkraft oder elektrisch unterwiesenen
Personen unter Aufsicht einer Elektrofachkraft gemaR den Regeln der Technik durchgefihrt
werden.

¢ Die 5 elektrischen Sicherheitsregeln miissen beachtet werden!

e Niemals unter Spannung am Gerat arbeiten. Auch nach dem Abschalten steht der Zwischenkreis
noch unter Spannung. Eine Wartezeit von mind. 3 Minuten ist einzuhalten.

e Benachbarte elektrische Einrichtungen bei Montagearbeiten abdecken.

e (Gegebenenfalls kbnnen zur Realisierung der sicheren elektrischen Trennung weitere Mallnahmen
erforderlich werden.

e Bei allen Arbeiten an spannungsfiihrenden Teilen oder Leitungen muss immer eine zweite Person
anwesend sein, die im Notfall abschaltet.

e Elektrische Ausristungen sind regelmaRig zu Gberpriifen: Lose Verbindungen sind wieder zu
befestigen, beschadigte Leitungen oder Kabel sind sofort auszutauschen.

e Der Schaltschrank bzw. alle elektrischen Versorgungseinheiten sind immer verschlossen zu halten.
Der Zugang ist nur befugten Personen mit Schlissel oder Spezialwerkzeug erlaubt.

e Ein Betrieb des Gerates mit entfernten Gehduseabdeckungen ist unzuldssig, da im Inneren des
Gerates spannungsfiihrende, blanke Teile vorhanden sind. Eine Missachtung dieser Bestimmung
kann zu erheblichen Personenschaden fiuhren.

e Bei Kabeleinflhrungen aus Metall wird die erforderliche Schutzleiterverbindung zum Gehauseun-
terteil durch Schrauben hergestellt. Nur wenn diese Schrauben ordnungsgeméaf angebracht sind,
ist die Inbetriebnahme zulassig!

e Bei Klemmraumabdeckungen bzw. Gehdusedeckeln aus Metall ist die erforderliche Schutzleiter-
verbindung zwischen den Geh&useteilen durch Schrauben hergestellt. Erst nachdem diese
Schrauben wieder ordnungsgemal angebracht sind, ist die Inbetriebnahme zuldssig!

e Metallverschraubungen sind in Kunststoffgehauseteilen nicht zuldssig, da kein Potenzialausgleich
erfolgt.

e Der Betreiber des Gerates ist fir die EMV-Vertraglichkeit der gesamten Anlage gemaf der vor Ort
geltenden Normen verantwortlich.

e Elektrische Einrichtungen niemals mit Wasser oder anderen Fliissigkeiten reinigen.

Information
Die jeweiligen Anschlusse sind im Anhang dieser Betriebsanleitung dargestellt (siehe Anschlussplan)!
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Elektrische Installation

5.2 Anschlussraum

5.3

5.3.1

5.3.2

Beispiel: Anordnung der Klemmen bei Geraten mit Aluminium Grundplatte

Netz

Motor
Melderelais
Steuerung

DN WN =

"7 AN

ST F -t \
S~ i RRRRRARR
— |

RETs 3 W=

Stecker J1 fiir Temperaturwéchter TB/TP
Stecker E1.1/E1.2 fiir Drehzahlvorgabesignal

Maximale Anschlussquerschnitte fiir Klemmen Leistungsteil

Netz Motor
Typ . :

starr flexibel starr flexibel
F(S)DM2.5(A)M 4 mm? 2,5 mm? 4 mm? 2,5 mm?
F(S)DM5(A)M 4 mm? 2,5 mm? 4 mm? 2,5 mm?
F(S)DM8(A)M 4 mm? 2,5 mm? 4 mm? 2,5 mm?
F(S)DM10(A)M 4 mm? 2,5 mm? 4 mm? 2,5 mm?
F(S)DM16(A)M 4 mm? 2,5 mm? 4 mm? 2,5 mm?
F(S)DM22(AM 6 mm? 6 mm? 6 mm? 6 mm?
F(S)DM32(AM 16 mm? 10 mm? 10 mm? 6 mm?
F(S)DM40(AM 25 mm? 16 mm? 16 mm? 10 mm?
F(S)DMS0(AM 25 mm? 16 mm? 16 mm? 10 mm?

Mogliche Anschlussquerschnitte fiir Klemmen Regelteil

Fur alle Typen starr flexibel
Steuerung 0,25-1,5mm? |0,25-1,5mm?
Melderelais 0,08-2,5mm? |0,08 - 2,5 mm?

EMV-gerechte Installation

Motorleitung

10.01.2017
v_fsdm_basic_connection.vsd

Die zutreffende Norm bezuglich der Stéraussendung ist die EN IEC 61000-6-3. Die Einhaltung der

Norm wird mit ungeschirmter Motorzuleitung erreicht.

Steuerleitungen

Um Einstreuungen zu vermeiden, muss auf ausreichenden Abstand zu Netz- und Motorleitungen
geachtet werden. Die Lange der Steuerleitungen darf max. 30 m betragen, ab 20 m missen diese

L-BAL-E174-D 2022/46 Index 008
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Betriebsanleitung Fcontrol Basic — Typenreihe FSDM2.5..50AM Elektrische Installation

5.3.3

5.3.4

5.4

5.4.1

54.3

geschirmt sein! Bei Verwendung einer geschirmten Leitung muss der Schirm einseitig, d. h. nur am
Regelgerat mit dem Schutzleiter verbunden werden (so kurz und induktionsarm wie maoglich!).

Oberschwingungsstrome fiir Gerate <16 A

Gemal EN 61000-3-2 sind diese Geréte als “professionelle” Gerate einzustufen.

Der Anschluss an eine Niederspannungsversorgung (6ffentliche Netze) ist erlaubt, soweit dies mit
dem jeweils zustédndigen Energieversorgungsunternehmen geklart wurde.

Oberschwingungsstréme und Netzimpedanz fiir Gerate > 16 Aund <75 A
Auszug aus EN 61000-3-12, guiltig fir Gerate mit einem Bemessungsstrom > 16 Aund <75 A, die
zum Anschluss an 6ffentliche Niederspannungsnetze vorgesehen sind.

Dieses Gerat stimmt mit IEC 61000-3-12 unter der Voraussetzung tberein, dass die Kurzschlussleistung Ssc
am Anschlusspunkt der Kundenanlage mit dem &ffentlichen Netz gréRer oder gleich Rgce X Sequ ist.

Es liegt in der Verantwortung des Installateurs oder Betreibers des Gerates sicherzustellen, falls erforderlich
nach Rucksprache mit dem Verteilnetzbetreiber, dass dieses Geréat nur an einem Anschlusspunkt mit einer
Kurzschlussleistung Ssc, die groRer oder gleich Rgce X Seqq ist, angeschlossen wird.

Ssc  |Kurzschlussleistung des Netzes am Anschlusspunkt der Kundenanlage mit dem 6ffentlichen Netz

Sequ |Bemessungs - Scheinleistung fur dreiphasige Geréte: Seq, = V3 x U, x lequ
(U, = AuRenleiterspannung siehe Technische Daten “Netzspannung”)
(lequ = Bemessungsstrom des Gerétes siehe Technische Daten “Bemessungsstrom Eingang”)

Rsce |Kurzschlussleistungsverhaltnis.
Fur diese Geréte: Rgcg = 120

Netzanschluss

Netzspannung

Der Netzanschluss erfolgt an den Klemmen: PE, L1, L2, L3 und N (je nach Typ). Dabei ist unbedingt
darauf zu achten, dass die Netzspannung innerhalb der zuldssigen Toleranzangaben liegt (& Techni-
sche Daten und seitlich angebrachtes Typenschild).

Der Neutralleiteranschluss “N” ist nur bei den Geréatetypen mit 22 A/25 A Bemessungsstrom fiir die
Reduzierung des Ableitstroms vorhanden. Fir die Funktion des Gerétes ist er ohne Bedeutung, bei
Versorgungsnetzen ohne Neutralleiter kann der Anschluss entfallen. Da dadurch jedoch héhere
Ableitstrébme Uber den Schutzleiteranschluss “PE” auftreten, kann es bei Anlagen mit FI-Schutzschal-
tern zu unerwiinschten Fehlauslésungen kommen.

Gefahr durch elektrischen Strom
Nicht fur IT-System geeignet!
Nicht an geerdetem Dreieck-System betreiben!

Erforderliche Qualitdtsmerkmale der Netzspannung

Gefahr durch elektrischen Strom
Die Netzspannung muss den Qualitdtsmerkmalen der EN 50160 und den definierten Norm-
spannungen der IEC 60038 entsprechen!

Leitungsschutzsicherung

Die Absicherung fir den Anschluss an der Spannungsversorgung muss abhangig von der verwende-
ten Leitung, der Verlegeart, den Betriebsbedingungen und gemaf’ den vor Ort geltenden Normen
erfolgen. Die Angabe fiir die maximal zuldssige Vorsicherung des Gerates muss dabei unbedingt
beachtet werden (siehe Technische Daten).

Mdégliche Komponenten fir den Leitungsschutz (Empfehlung):

e Schmelzsicherungen der Betriebsklasse “gG” (Ganzbereichs-Sicherungseinsétze fur allgemeine
Anwendungen gemafl EN 60269-1).

e Leitungsschutzschalter mit Charakteristik “C” (gemafs EN 60898-1).
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Ableitstrom, Festanschluss, Schutzleiter

5.44
A Gefahr durch elektrischen Strom
Der maximale Ableitstrom ist abhdngig vom Geratetyp und der anliegenden Netzspannung (siehe

Technische Daten). Bezlglich Festanschluss und der Ausfiihrung des Schutzleiteranschlusses ist die
Angabe fiir den Ableitstrom unter Beriicksichtigung der vor Ort geltenden Normen unbedingt zu
beachten (flir Europa siehe EN 50178 Punkt 5.2.11 bzw. 5.3.2.1 usw.).

Mindestquerschnitt fir Schutzleiter bei festem Anschluss = 1,5 mm?!

Anlagen mit Fehlerstrom-Schutzschalter

5.5
Gefahr durch elektrischen Strom
A Beim Einsatz von Fehlerstrom-Schutzschaltungen ist zu beachten, dass diese “allstromsensitiv” sein

missen (Typ B). Andere Fehlerstrom-Schutzschalter diirfen nach EN 50 178, Art. 5.2. nicht eingesetzt
werden. Fir eine méglichst hohe Betriebssicherheit, empfehlen wir beim Einsatz eines Fehlerstrom-
Schutzschalters einen Auslésestrom von 300 mA.

EI Fehlerstrom-Schutzschalter (Typ B)

5.6 Umrichterausgang

5.6.1 Motoranschluss
Der Motoranschluss erfolgt an den Klemmen: PE, U, V, W. An das Gerat kdnnen mehrere Motoren
angeschlossen werden. Dabei darf die Summe der max. Regelstréme aller Motoren den Bemes-
sungsstrom des Geréates nicht tiberschreiten.

Information

e Es empfiehlt sich, jeden Ventilator mit einem separaten Motorschutzgerdtzu versehen.

e Bei Motoren mit Temperaturfihlern “TP” (Kaltleiter) z. B. Typ U-EK230E.

¢ Bei Motoren mit Thermostatschaltern “TB” (Thermokontakten) z. B. Typ STDT16 bzw. AWE-SK (&
Anhang: Schaltungsvorschlag fiir den Anschluss mehrerer Motoren mit Motorvollschutzgerat Typ
STDT).

jumd @

5.6.2 Abschaltung zwischen Controller und Motor (Reparaturschalter)
Ein Reparaturschalter ist vorzugsweise vor dem Controller anzubringen (Abschaltung Zuleitung).
Bei kompletter Abschaltung (gesamte Last) nach dem Controller muss die Freigabe (Reglersperre =
AUS / EIN) mit abgeschaltet werden. D. h., es ist ein zusatzlicher Hilfskontakt erforderlich. Einschalten
des Motors mit gleichzeitiger Erteilung der Freigabe (EIN) bewirkt ein sicheres Zuschalten bei geringer
Aussteuerung des Controllers.

Achtung!
Bei Zuschaltung des Motors und bestehender Freigabe erfolgt diese unter Umstanden bei voller
Aussteuerung des Controllers. Dies kann zu einer Uberstromschutzabschaltung fiihren.

5.7 Motorschutz

Motorschutz ist durch Anschluss von Thermostatschaltern “TB” (Thermokontakte) bzw. Temperatur-
fuhler “ TP” (Kaltleiter) méglich.

Der Jumper “J1” im Anschlussraum muss entsprechend der verwendeten Temperaturwachter gesteckt

werden.
Motor mit Temperaturfiihler “TP” g TP
Far Motor mit Temperaturfuhler “TP” muss der Jumper “J1” nach oben gesteckt werden.

An einem Gerat dirfen maximal sechs einzelne Temperaturfihler (DIN 44081 oder DIN 44082) in J1
Serie angeschlossen werden.

Motor mit Thermostatschalter “TB” B
Fir Motor mit Thermostatschalter “TB”Jumper unten gesteckt (werkseitige Einstellung). NT

L-BAL-E174-D 2022/46 Index 008
16/50 ZIEHL-ABEGG



Betriebsanleitung Fcontrol Basic — Typenreihe FSDM2.5..50AM Elektrische Installation

Beim Auslésen eines angeschlossenen Thermostatschalters bzw. Temperaturfihlers (Unterbrechung
zwischen den beiden Klemmen “TB/TP”) schaltet das Geréat aus und nicht wieder ein.

Das Relais “K1” féllt ab, Klemmen “13” - “14” unterbrochen. Die interne Meldeleuchte blinkt im Code
[15] (= Diagnose / Stérungen).

- -
I 1 j C rry
HL qu-l ! Anzeige Istwert wechselt mit Alarmmel- Ut He
Motorstoerung dung Frequenz

Mdoglichkeiten zur Wiedereinschaltung nach Abkiihlen des Antriebes, d. h. bei Verbindung
zwischen den beiden Klemmen “TB/TP” durch:

e Ausschalten und erneutes Wiedereinschalten der Netzspannung.

« Uber digitalen Eingang zur Fernsteuerung (Freigabe EIN/AUS).

e Funktion “Reset &=Menugruppe “Start”

A Gefahr durch elektrischen Strom
An den Klemmen “TB/TP” darf keine Fremdspannung angelegt werden!

5.8 Analog Eingang “E1” zur Vorgabe der Ventilatordrehzahl
Das Gerét besitzt einen analog Eingang zur Vorgabe der Ventilatordrehzahl, Anschluss an “E1”-
“GND” (Analog In 1).
Werkseitig ist der Eingang fiir ein 0...10 V Drehzahlvorgabesignal konfiguriert. Fiir ein 0...20 mA
Signal oder ein PWM-Signal ist eine Anpassung mit internen Steckern erforderlich.

Beachten Sie abhangig von der GerategréRe (siehe Typenbezeichnung) die nachfolgenden Méglich-
keiten zur Drehzahlvorgabe.

A Gefahr durch elektrischen Strom
e Stecker nicht unter Spannung umstecken, Sicherheitshinweise beachten!

e Auf richtige Polaritdt des Signals muss geachtet werden!
¢ Niemals Netzspannung am Signaleingang anlegen!

Moglichkeiten zur Drehzahlvorgabe bei Typen FSDM2.5...16

0...10 V (werkseitig)
Ansteuerung Uber externes Vorgabesignal 0...10 V

oder
Drehzahlvorgabe lber externes Potenziometer (10 kQ) an den Klemmen “+10 V” und “GND” mit Abgriff auf
Klemme “E1”.

- z 3

2 2 5

T E >

< < S

v ’51 |D1 IGND‘ ’51 |D1 IGNDI1OV‘

E1,1E1.2

10 kQ

+ L
300811
0..10V i_jumper_if_basic_0_1oveps
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0...20 mA
Ansteuerung Uber externes Vorgabesignal 0...20 mA.

-
£
o
ke}
©
c
<

00 oo

E1,1E1,2

310112

+ L i_jumper_if_basic_0_20
0..20 mA
0...100 % PWM
Ansteuerung Uber externes Vorgabesignal PWM
- 33 - 3 3
o g 8 2 8 8
= > > < > >
2 e 3 z ° 3
E1,1E1,2 3 E1,1E1,2 (1ov)
10 kQ
[=]
&
o PWM
f=1..10 kHz
15..28 V ! i
Moglichkeiten zur Drehzahlvorgabe bei Typen FSDM22...50
0...10 V (werkseitig)
Ansteuerung Uber externes Vorgabesignal 0...10 V
oder
Drehzahlvorgabe lber externes Potenziometer (10 kQ) an den Klemmen “+10 V” und “GND” mit Abgriff auf
Klemme “E1”.
- - 3
c =
2 g 5
g g 2
< < -
v ’ E1 | D1 GND‘ ’ E1 | D1 [GND|10V
E1.1
10 kQ
+ L 13.06.2014
010 V i Jum‘per,molor,moun!ed,ﬂjOveps

0...100 % PWM (werkseitig)
Ansteuerung Uber externes Vorgabesignal PWM

ﬂ Analog In 1

PWM
(10V)

E 10 V DC Out
N
b 24 V DC Out
=9
ﬂ Analog In 1
E 10 V DC Out
b
£ | 24V DC Out

PWM

E1.1 > E1.1
8
10 kQ
[=]
z
o
o PWM
f=1..10kHz
+- 13.06.2014
15..28 V
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0...20 mA
Ansteuerung Uber externes Vorgabesignal 0...20 mA.
<
D
kel
(]
C
<
mA ’ E1 | D1 GND‘
E1.1
. 1| Fmaer moor maunted 0 20mases
0...20 mA

5.9 Ausgangsspannung “10 V”
Spannungsversorgung z. B. zur Drehzahlvorgabe Uber ein externes Potenziometer.
Anschluss: “10 V” - “GND” (max. Belastung siehe Technische Daten und Anschlussplan).
e Spannungsausgange mehrerer Geréte dirfen nicht miteinander verbunden werden!
e Spannungsausgange im Gerat dirfen nicht miteinander verbunden werden!

5.10 Spannungsversorgung fiir externe Gerate (+24V, GND)
Fur externe Geréte, z. B. fUr einen Sensor, ist eine Spannungsversorgung integriert (max. Belastungs-
strom siehe Technische Daten).
Bei einer Uberlastung bzw. Kurzschluss (24 V - GND), wird die externe Spannungsversorgung abge-
schaltet (Multifuse). Das Gerat fiihrt einen “Reset” durch und arbeitet weiter.
e Spannungsausgange mehrerer Geréte dirfen nicht miteinander verbunden werden!
e Spannungsausgange im Gerat durfen nicht miteinander verbunden werden!

5.11 Digital Eingang “D1” zur Freigabe (Gerat EIN / AUS)
Elektronische Abschaltung und Reset nach Motorstérung Uber potenzialfreien Kontakt an Klemmen
“D1” - “24V (Eingangswiderstand und Spannungsbereich siehe Technische Daten)”.
Funktion bei Werkseinstellung fur “D1”:
e Gerat “EIN” bei geschlossenem Kontakt.
e Gerat “AUS” bei gedffnetem Kontakt.
Ansteuerung Uber potenzialfreie Kontakte, geschaltet wird eine Kleinspannung von ca. 24 V DC.

A Gefahr durch elektrischen Strom
¢ Bei Fernsteuerung erfolgt im ausgeschalteten Zustand keine Freischaltung (keine Potenzial-
trennung nach VBG4 §6)!
¢ Niemals Netzspannung an den digitalen Eingadngen anlegen!

5.12 Relaisausgang “K1”
Eine externe Stérmeldung ist Uber den potenzialfreien Kontakt des eingebauten Relais mdglich (max.
Kontaktbelastung &= Technische Daten und Anschlussplan).
Funktion bei Werkseinstellung fir “K1”:
e Bei Betrieb zieht das Relais an, d. h. die Anschlisse “13” und “14” sind gebriickt. Bei Stérung fallt
das Relais ab (& Diagnose / Stérungen).
e Bei Abschaltung Uber die Freigabe (D1 = Digital In 1) bleibt das Relais angezogen.
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5.13 Bypass-Schaltung

Bei einer Bypass-Schaltung d. h. bei einer Umgehung des Frequenzumrichters mit Netzspannung

Folgendes beachten:

e Es sind zwei Schiitze erforderlich, ein Bypass-Schitz und ein Schiitz am Umrichterausgang. Die
beiden Schiitze missen gegeneinander verriegelt sein.

e Bei Umschaltung zwischen Bypassbetrieb und Umrichterbetrieb muss eine Zeitverzégerung von
mindestens 1 Sekunde eingehalten werden.

¢ Mit dem Abschalten des Schitzes am Umrichterausgang muss gleichzeitig eine Abschaltung Gber
den digitalen Eingang erfolgen, siehe Funktion “Freigabe” im IO Setup.

¢ Nach dem Abschalten der Netzspannung muss eine Wartezeit von mindestens 90 Sekunden vor
dem erneuten Wiedereinschalten eingehalten werden.

¢ Niemals Netzspannung am Umrichterausgang anlegen!

Schaltungsvorschlag: Bypass mit erforderlicher Zeitverzégerung

L1

L1
[ .
‘ |
| SN T N Inverter / Bypass 3
| L1 L2 L3 PE N | o
\ | I
| | Frequency Inverter L
i i
‘ | | 1
| } ! } K1 7
= 42
| 3
KOT ,,,\ K2T ,,,\
2 |4 |5 | 1 113 |5 S . < .
QW f\/\,,,,\,,,,\ ‘ K1 ,,&,, X ,,,X
s ]s 2 2 |4 |8
KaT AW‘ ‘w AW‘ ngr AW‘ ‘KS AW‘
‘ t—1s ] A2 A2 1o A2 A2
1 L2 L3 PE N
I |
| N N
Inverter Bypass
Ut V1oW1 PE EMPO26KS
Motor 3~ 10.11.2022

* Fdr digitalen Eingang Programmierung auf Funktion "Freigabe" erforderlich
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5.14

5.15

Manueller Bypass-Schalter Typ S-D-25 und S-D-50

Als Zubehér sind manuelle Hauptschalter mit Bypassfunktion lieferbar.

Nach dem Abschalten von Frequenzumrichtern muss eine Wartezeit von mindestens 90 Sekunden
vor dem erneuten Wiedereinschalten eingehalten werden.

Bypass-Schalter Typ S-D-25 Anschlussplan schematisch

i Regelgerat / controller

I .

\
\
Schalterstellungen i
o 0! = Abschaltung der Zuleitung (abschlieRbar) | . l 1
o |[AUTO| = Regelbetrieb ‘ woxo o |1 || \ ‘ |
\
\
\
\

Technische Daten
e Netzspannung max. 690 V, 50/60 Hz
e Bemessungsstrom
— Typ S-D-25 Art.-Nr. 349035: 25 A ‘
— Typ S-D-50 Art.-Nr. 349040: 50 A e R i TiTIE IS RN ARE SO B =
e Abmessungen B x H x T [mm]
— Typ S-D-25: 115 x 115 x 163 -

— Typ S-D-50: 135 x 135 x 188 N H H H 1 " ;
e Schutzart IP65 ! " 3 i

PE N L1 L2 L3

Netz 3 ~ Motor
Line mit eingebauten Thermostatschaltern
3~ 500V 50/60 Hz with internal thermostats
KT00024C
12.03.2014

\
\
\
\
e |100 %| = Bypassbetrieb (Controller freigeschaltet) SR S S S S S S :
|
\
\

Weitere Angaben siehe Betriebsanleitung Bypass-Schalter fir Typ S-D-25 und S-D-50.

Potenzial der Steuerspannungsanschliisse

Die Anschlisse der Steuerspannung (< 30 V) beziehen sich auf das gemeinsame GND Potenzial
(Ausnahme: Relaiskontakte sind potenzialfrei). Zwischen den Anschlissen der Steuerspannung und
dem Schutzleiter besteht eine Potenzialtrennung. Es muss sichergestellt sein, dass die maximale
Fremdspannung an den Anschlissen der Steuerspannung 30 V nicht Gberschreiten kann (zwischen
Klemmen “GND” und Schutzleiter “PE”). Bei Bedarf kann eine Verbindung zum Schutzleiterpotenzial
hergestellt werden, Briicke zwischen “GND”- Klemme und dem “PE”- Anschluss (Klemme fir Ab-
schirmung) anbringen.
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Bedienelemente und Men

6 Bedienelemente und Menii
6.1 Multifunktions - LC Display und Tastatur
3 4 5
2 Fcontrol 1.04
A =0 [=T0F |
7
, ;’ 3 L'l il
8
:4=ﬁ anrﬁEF 9
|—Esc—I
13.08.2014
v_display_erkl_fcontrol_basic.vsd
Anzeige der Symbole abhangig von Softwarestand und verwendeten Zusatzmodulen
1. Numerische Anzeige 5 Stellen P Programmiertaste und Menu 6ffnen
2. Geratename und Softwareversion v MenUtauswahl, Wert verkleinern
3. Strombegrenzung aktiv A Mentauswahl, Wert vergrofRern
4. Alarm-Symbol (Stérungsanzeige) V + A ESC-Tastenkombination, Escape = Menu ver-
5. Temperaturmanagement (Leistungsreduzierung aktiv) lassen
6. STOP-Symbol (Reglerfreigabe)
7. Balken-Symbole Aussteuerung
8. Textzeile 3 Zeichen (Anzeige Einheit,etc.)
9. Textzeile 16 Zeichen (Anzeige Meniitexte)
6.2 Meniistruktur
v - v Ereiani v Einstoll Y| controller | Y| 10Setup | Y| Motor |V | Diagnose
Start A nfo reignisse instellung Setup A A Setup
P| 1 ESC P| 1 ESC P, 1 ESC P| 1 ESC P| 1 ESC P| tESC P| tESC P| 1 ESC
OFF 25.9 H 19 1 50.0 Hz 0 1D 250A 225°C
9Hz
PIN Einga- . Motorstoe- Vorgabe Steuermo- D1 MotorBe- IGBT
be requenz rung Intern1 dus Funktion messStrom Temp.
AV AV AV AV AV AY AY AY
18 2 50.0 Hz o OFF 400V 225°C
OFF 0.0A Vorgabe 7_5 A’ D1 Inver- MotorBe- Kondensa-
Reset Motorstrom Phasenfehler Intern2 Limit tierung messSpng. toren
AY AY AY AY AY AY AY AY
b 100 % 17 3 50.0 Hz ON 2K 48.5Hz 225°C
Sorach Aussteue- Motorstoe- Vorgabe LED K1 Eckfre- MCU
prache rung rung Intern3 Modus Funktion quenz Temp.

Auswahl der Menligruppe (z. B. Controller Setup) mit den Pfeiltasten nach rechts durch V¥ -Taste nach
links durch A -Taste.
Die Menupunkte der Mentgruppen (z. B. Steuermodus) erreicht man mit der P-Taste. Mit den Pfeil-

tasten bewegt man sich innerhalb der Menligruppe auf und ab.
Um Einstellungen vorzunehmen wird nach Anwahl des MenUpunkts die P-Taste betatigt. Beginnt der
bisher eingestellte Werkt zu blinken, so wird dieser mit den ¥+ A Tasten eingestellt und anschlielend
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mit der P-Taste gespeichert. Um das Menii ohne Anderung zu verlassen kann man die “Esc”
Tastenkombination wahlen, d. h. der urspriinglich eingestellte Wert bleibt erhalten.

Beispiel: Umprogrammierung “Steuermodus” |§] auf im “Controller Setup”

1 2 3 4 5 6 7
0 p «0» A «1» p 1
Steuermodus Steuermodus Steuermodus Steuermodus

7 Inbetriebnahme

7.1 Voraussetzungen fiir die Inbetriebnahme

Achtung!

1. Das Gerat muss entsprechend der Betriebsanleitung montiert und angeschlossen sein.
2. Alle Anschliisse sind nochmals auf Richtigkeit zu prifen.

3. Die Netzspannung muss mit den Angaben auf dem Typenschild Gbereinstimmen.

4. Der auf dem Typenschild angegebene Bemessungsstrom wird nicht tberschritten.

5. Es befinden sich keine Personen oder Gegenstédnde im Gefahrenbereich.

7.2 Vorgehensweise bei der Inbetriebnahme

Reihenfolge Einstellung

Prifen, ob am Eingang “TB/TP In” Thermostatschalter bzw. Temperaturfihler des Motors angeschlossen sind.
Wenn die Motorschutzfunktion des Gerates nicht benétigt wird, sind die beiden Klemmen “TB / TP” zu bricken.
Prifen, ob Kontakt fiir Freigabe an “Digital In 1” geschlossen.

2 Wenn die Fernsteuerung des Gerates nicht benétigt wird, sind die beiden Klemmen “D1 / 24V” zu briicken oder
alternativ die Funktion “Freigabe” deaktivieren &= 10 Setup.

1

3 Anschluss prifen und Geh&use sorgféltig verschlief3en.

4 Netzspannung einschalten.

Bei Bedarf in Menlgruppe Start die Menisprache einstellen.

2 (Werkseinstellung Englisch: “Language GB”)
Die im Motor Setup werkseitig eingestellten Werte sind fir spannungssteuerbare AufRenldufermotoren mit 400 V
150 Hz. Nach Prufung der Motordaten sind die Einstellungen gegebenenfalls anzupassen.
Motorbemessungsspannung Einstellung Einstellung
(siehe Typenschild) Eckfrequenz Max. Frequenz
3~400V, 50 Hz 48.5 Hz 50 Hz

6 3 ~400V, 50/60 Hz 48.5Hz 60 Hz
3~400V, 60 Hz 57 Hz 60 Hz

Weitere Einstellungen &= Motor Setup.

Einstellungen die sich auf die U/f Kennlinie des Frequenzumrichters auswirken, sind bei vorliegender Aus-
steuerung nicht méglich!

> Abschaltung uber digitalen Eingang zur Fernsteuerung (Freigabe = AUS).
> Je nach Steuermodus Drehzahlvorgabesignal bzw. Vorgabewert Uber Display auf "0" reduzieren.

Bei werkseitiger Programmierung erfolgt die Vorgabe der Ausgangsfrequenz (Drehzahl) Uber ein externes Signal
an Eingang “E1” (0-10V/PWM£ 0 - 50 Hz).
7 > Weitere Mdéglichkeiten der Drehzahlvorgabe siehe Menligruppe "Controller Setup".

> Manuelle Vorgabe, Min. Drehzahl (Grunddrehzahl) und Max. Drehzahl (Drehzahlbegrenzung) siehe
Menugruppe "Einstellungen”.

L-BAL-E174-D 2022/46 Index 008

23/50 ZIEHL-ABEGG



Betriebsanleitung Fcontrol Basic — Typenreihe FSDM2.5..50AM

Programmierung

8

8.1

jud @

Information
e Werkseinstellung: Ansteuerung Uber externes Signal (0 - 10 V / PWM) an Eingang “E1”

Programmierung

Meniigruppe Einstellung

(Steuermodus = 0 & Controller Setup). D. h. die nachfolgenden Einstellungen “Vorgabe Intern1”,
“Vorgabe Intern2”, “Vorgabe Intern3” sind nicht aktiv!

¢ Nachfolgende Angaben zu Werkseinstellungen unverbindlich, je nach Softwareversion und

kundenspezifischer Voreinstellung kénnen diese Werte abweichen.

Einstellung

Einstellung
Vorgabe Intern1
BB Einstellung nur im Steuermodus aktiv (& Controller Setup).
s Hz

Vorgabe Internl

Uber die Eingange “D1”/ “E1” ist eine Umschaltung auf “Vorgabe Intern2” oder
“Vorgabe Intern3” mdéglich (&= 10 Setup).

Einstellbereich manuelle Drehzahlvorgabe: “Min. Drehzahl” - “Max. Drehzahl”
Werkseinstellung: 50.0 Hz (£ Einstellung “Max. Drehzahl”)

nn
UL wez

Vorgabe Intern2

Vorgabe Intern2

Einstellung nur im Steuermodus [5] aktiv oder im Steuermodus [4], wenn tber Ein-
gange “D1”/“E1” aktiviert (& Controller Setup/ 10 Setup).

Einstellbereich manuelle Drehzahlvorgabe: “Min. Drehzahl” - “Max. Drehzahl”
Werkseinstellung: 50.0 Hz (£ Einstellung “Max. Drehzahl”)

rn
(1N Hz

Vorgabe Intern3

Vorgabe Intern3

Einstellung nur im Steuermodus [6] aktiv oder im Steuermodus [4], wenn tiber Ein-
gange “D1”/ “E1” aktiviert (&= Controller Setup/ IO Setup).

Einstellbereich manuelle Drehzahlvorgabe: “Min. Drehzahl” - “Max. Drehzahl”
Werkseinstellung: 50.0 Hz (£ Einstellung “Max. Drehzahl”)

rnr
L Hz

Min. Drehzahl

Min. Drehzahl (Grunddrehzahl nur bei Bedarf)
Einstellbereich: 0...“Max. Frequenz” (& Motor Setup).
Werkseinstellung: 0.0 Hz

In jedem Steuermodus aktiv, Vorrang tber “Max. Drehzahl”.

rnr
L Hz

Max. Drehzahl

Max. Drehzahl (Drehzahlbegrenzung nur bei Bedarf)

Einstellbereich: “Max. Frequenz” (& Motor Setup)...“Min. Drehzahl”
Werkseinstellung: 50.0 Hz

In jedem Steuermodus aktiv!

Einstellungen Uber “Max. Frequenz” sind mdéglich, werden jedoch nicht ausgefthrt!
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Programmierung

Diagramm Vorgabesignal und Ausgangsfrequenz

Analog In 1

Fout [HZ]
A
50
45 n-min 10 Hz  n-max. = 50 Hz
40 —
35
30
25
20 —
15 4 n-min OFF  n-max. = 50 Hz
1 Forr= 5 Hz,
5 ]
Fon=6 Hz
| | | | | | | |
0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0.10V
0 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 0..20mA
0O 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0..100 % PWM

08.05.2012

v_fxdm_setsig_min_max.vsd

Fout: Ausgangsfrequenz
Analog In:  Drehzahlvorgabesignal
n-min: Min. Drehzahl
n-max: Max. Drehzahl
Foff:  Abschaltfrequenz
Fon: Einschaltfrequenz
8.2 Meniigruppe Start
Start
Start
PIN Eingabe
nh Das Servicemend fiir die Installation kann vor unbeabsichtigten Anderungen durch
uuid einen PIN-Code geschutzt werden. Mit weiteren PIN-Codes ist das Zurlcksetzen auf
PIN Eingabe

Voreinstellungen méglich.

PIN 0010

Freischalten der Service Einstellungen bei programmierter PIN Schutz Ebene |§] (&
“Controller Setup”).

Menigruppen Service: “Controller Setup”, “lO Setup”, “Motor Setup”

PIN 1234
Freischalten Mentigruppe “Einstellung”.

Freischalten der Menugruppe fir den Benutzer “Einstellung” bei programmierter PIN
Schutz Ebene |§] (&= “Controller Setup”).

PIN 9095
Werkseinstellung laden (Ausnahme, die Einstellung der Menlsprache bleibt erhalten).

Es werden nur die Parameter geladen, die von der momentan eingestellten PIN Schutz
Ebene freigeschaltet sind.

Reset
n Kompletter Neustart des Gerates
OFF
Reset
Sprache
Werkseitig ist das Gerat auf MenUsprache Englisch eingestellt.
Larevses B In diesem Menupunkt kénnen unterschiedliche Landessprachen ausgewahlt werden
(D = Deutsch, GB = Englisch, ...).
Softwareversion
11
I
Firmware
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8.3 Meniigruppe Info

Info

Info

Ausgangsfrequenz des Frequenzumrichters.

i
(WIN] Hz

Frequenz

Anzeige des Motorstroms (Messgenauigkeit ca. +/- 10 %)

nn
[

Motorstrom

Aussteuerung des Gerates

I
[

Aussteuerung

8.4 Controller Setup

n
]

Controller Setup

8.4.1 Steuermodus

Art der Ansteuerung des Gerétes.
r
u
Steuermodus
Werkseinstellung
Ansteuerung Uber externes Signal (0 - 10 V/ PWM) an Eingang “E1”.
0 Umschaltung auf Festdrehzahl “Vorgabe Intern2” oder “Vorgabe Intern3” tber digitalen
Eingang méglich (&= 10 Setup).
1 ohne Funktion
2 ohne Funktion
3 ohne Funktion

Festdrehzahl “Vorgabe Intern1”.

4 Umschaltung auf Festdrehzahl “Vorgabe Intern2” oder “Vorgabe Intern3” tber digitalen
Eingang méglich (&= 10 Setup).

5 Festdrehzahl “Vorgabe Intern2” (ohne Umschaltmdéglichkeit auf andere Vorgabe).

6 Festdrehzahl “Vorgabe Intern3” (ohne Umschaltmdglichkeit auf andere Vorgabe).
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8.4.2 Limit

5.

Limit

Nach Zuordnung eines digitalen Eingangs (&= 10 Setup) kann eine einstellbare Be-
grenzung der Aussteuerung Uber einen digitalen Eingang aktiviert werden.

betrieb Uiber Schaltuhr).

Einstellbereich: 0 - 100 %
Werkseinstellung: 75 % £ max. Aussteue- Z[L=70% Min.=35% Max.=85%
rung, d. h. keine Begrenzung. L

“Limit Wert” = max. mdégliche Aussteuerung Limit (idealisiertes Prinzipschaubild)
(z. B. Drehzahlreduzierung wéhrend Nacht- n [%)

100 [L=70% Min=0% Max.=100%

Si [%]

100

07.10.2010
v_limit_101_rpm.vsd

n [%] Motordrehzahl
L Limit
Si  Signal Drehzahlvorgabe

8.4.3 LED Modus

LED Modus
B'l_,.' Nur fur Ausfuhrungen mit integrierter Status LED!
LED Modus
Einstellung Funktion
Status LED aktiv d. h. Betriebszustédnde werden Uber Blinkcode signalisiert (Werksein-
ON stellung) .
OFF Status LED nicht aktiv, d. h. immer AUS.

8.4.4 PIN Schutz Ebene

PIN Schutz Ebene
LJ Mit der PIN Schutz Ebene wird bestimmt, fiir welche Einstellbereiche eine PIN Eingabe
erforderlich ist.
PIN Schutz Ebene
Einstellung Funktion
Werkseinstellung
2 Alle Menugruppen sind sichtbar, Einstellungen sind ohne PIN méglich.
o Die Meniigruppe “Einstellung” ist frei, d. h. Anderungen sind ohne PIN méglich.
1 o PIN 0010: fir Anderungen in der Menuigruppen: “Controller Setup”, “lO Setup”
und “Motor Setup” (ohne PIN sind diese MenUgruppen nicht sichtbary).
Alle Einstellungen sind nur nach PIN Eingabe mdéglich.
o PIN 1234: fur Anderungen in der Meniigruppe: “Einstellung”
0 o PIN 0010: fir Anderungen in der Menuigruppen: “Controller Setup”, “lO Setup”
und “Motor Setup” (ohne PIN sind diese Menlgruppen nicht sichtbar).
Information
- Anderungen fir den PIN Schutz die ein reduziertes Zugriffsrecht bewirken, werden erst nach
l Abschaltung des Gerates oder nach Ausfiihrung der Funktion “Reset” (& Menigruppe Start) aktiv.
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8.4.5

8.4.6

8.5

8.5.1

Drahtlose Kommunikation
Nur mit Zusatzmodul AM-MODBUS- W aktiv & Betriebsanleitung (Betrieb mit Zusatzmodul derzeit

noch nicht méglich).

Netzwerkcode
Netzwerkcode
Funkkanal
r
U
Funkkanal
Min. Backlight
Einstellméglichkeiten abhangig von Softwareversion vorhanden!
Min. Backlight
n Einstellung der Hintergrundbeleuchtung fir das Display, die nach ca. 1 Minute ohne
Min __H_ Tt Tastenbetétigung aktiv wird.
e AR Einstellbereich: 0 - 10 &&= min. - max. Beleuchtungsstarke
Werkseinstellung: 0
Meniigruppe 10 Setup

Digitale Eingédnge “D1”(“E1” *)

i0
D1 Funktion

Den digitalen Eingangen “D1” und “E1”* kdnnen unterschiedliche Funktionen zuge-
ordnet werden.

Ansteuerung Uber potenzialfreie Kontakte (geschaltet wird eine Kleinspannung von ca.
24V DC).

Werkseitig ist “D1” fuir die Funktion “Freigabe” programmiert.

OFF

D1 Invertierung

Fir Invertierung auf “ON” schalten.
Werkseitig ist die Invertierung der Eingénge auf “OFF” (wenn eine Funktion program-
miert).

*  Wenn der analoge Eingang “E1” nicht zur Vorgabe der Ventilatordrehzahl benétigt wird, kann dieser als digitaler Eingang
verwendet werden (&~ E1 Funktion). Es kénnen fiir “E1” die gleichen Funktionen zugeordnet werden wie fiir “D1”.

Achtung!

Niemals Netzspannung an den digitalen Eingdngen anlegen!

Funktion Beschreibung
OFF Keine Funktion
1D Freigabe ON / OFF (werkseitig)
Fern EIN/AUS (elektronische Abschaltung) und Reset nach Motorstérung Uber potenz-
ialfreien Kontakt. Das Leistungsteil wird elektronisch abgeschaltet, eine Bedienung des
Gerdétes ist nach Betatigen der “Esc” Tastenkombination im abgeschalteten Zustand
weiterhin mdglich. Signal Ein- und Ausgédnge bleiben aktiv.
Ein programmiertes Stérmelderelais (werkseitig “K1 Funktion” = ) meldet die
Abschaltung nicht.
Achtung!
Bei Fernsteuerung des Gerétes erfolgt im ausgeschalteten Zustand keine Freischal-
tung (keine Potenzialtrennung nach VBG4 §6)!
3D Limit ON / OFF
&= Controller Setup / Limit
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5D Vorgabe Intern2
Festdrehzahl “Vorgabe Intern2” aktiv. Funktion bei gewdhltem “Steuermodus”: 0 (&~
“Controller Setup”).
Bei gleichzeitiger Aktivierung von “Vorgabe Intern3” Giber die Funktion hat
Vorrang).

6D Vorgabe Intern3
Festdrehzahl “Vorgabe Intern3”, auch bei gewahltem “Steuermodus”: 0 (& “Controller
Setup”).

13D Umkehr Drehrichtung
Umschaltung zwischen Drehrichtung “RECHTS” = und Drehrichtung “LINKS”
[ccw].
Bei Umschaltung Uber einen digitalen Eingang arbeitet das Gerat mit der gegenteiligen
Drehrichtung als im “Motor Setup” eingestellt.
Wird die Drehrichtung bei vorhandener Aussteuerung umgekehrt, so wird diese zu-
nachst auf “0” reduziert (abgeschaltet) und anschlieRend wieder auf den Vorgabewert
erhoéht.

15D Bypass Temperaturmanagement (Betrieb mit max. Drehzahl)

Um eine mdglichst hohe Lebensdauer zu erreichen, besitzt das Gerét ein aktives
Temperaturmanagement. Dabei wird die Aussteuerung reduziert, wenn interne Tempe-
ratur Grenzwerte Uberschritten werden.

In Entliftungsanlagen, bei denen der Ventilator im Brandfall unbedingt mit max. Dreh-
zahl laufen muss, kann das Temperaturmanagement Uber einen digitalen Eingang
abgeschaltet werden. Gleichzeitig wird der Ventilator, unabhéngig von der Drehzahl-
vorgabe flir den reguléren Betrieb, mit maximaler Drehzahl betrieben.

Die Funktion wird bei getffnetem Kontakt am digitalen Eingang aktiv (bei werkseitiger

Einstellung |[D1/E1 Inverting| = OFF), damit die maximale Drehzahl des Ventilators

auch im Brandfall bei unterbrochener Leitung zum digitalen Eingang méglich ist.

Achtung!

Das Gerat und dessen interne Bauteile sind bei Aktivierung dieser Funktion nicht mehr
vor zu hoher Temperatur geschiitzt (Auswirkung auf Lebensdauer).

Die Motorschutzfunktion tber angeschlossene Temperaturwachter ist nicht mehr wirk-
sam!

8.5.2 Relaisausgang “K1”

2K
K1l Funktion

Dem Relaisausgang “K1” kdnnen unterschiedliche Funktionen zugeordnet werden.
Werkseitig ist dieser fur Stérmeldung vorprogrammiert.

OFF

K1l Invertierung

Far Invertierung auf “ON” schalten (Schaltverhalten abhangig von zugeordneter
Funktion). Grundsatzlich kann das Relais nur anziehen, wenn die Spannungsversor-
gung der Elektronik funktioniert. Bei Drehstromgeraten miissen mindestens 2 Netz-
phasen vorhanden sein!

Werkseitig ist die Invertierung des Relais “K1” auf “OFF” (wenn eine Funktion pro-
grammiert).

Funktion Beschreibung

OFF Keine Funktion

Relais bleiben immer in Ruhestellung, d. h. abgefallen.
1K Betriebsmeldung

Angezogen bei Betrieb ohne Stdérung, bei Freigabe “OFF” abgefallen.
Das Relais zieht nur an, wenn die Freigabe vorliegt und das Gerat moduliert, dazu ist
ein entsprechend hohes Vorgabesignal erforderlich. D. h. die Betriebsmeldung tuber
die Funktion meldet, dass der Umrichterausgang aktiv ist und angeschlossene
Motoren angesteuert werden.

2K Stérmeldung (werkseitig)

Angezogen bei Betrieb ohne Stérung, bei Freigabe “OFF” nicht abgefallen.
Fallt ab bei: Netzstérung, Motorstérung usw. siehe Ereignisse / Stérmeldungen
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4K Grenzwert
Meldung wenn die Drehzahl den unter “Vorgabe Intern3” (siehe Mentgruppe “Ein-
stellung”) eingestellten Wert Giberschreitet (Ausgangsleistung > 0 %).
Die Funktion ist bei jedem Steuermodus aktiv (siehe Menulgruppe: “Controller Setup”).
17K ohne Funktion
] K1
1 = angezogen, Klemmen 13 - 14 gebrickt
0 = abgefallen 13 - 14 nicht gebrickt
13 | 14
j0.11.2008
K1 v_relais_k1_13_14.vsd
Funktion |Status Controller K1
1 = angezogen
0 = abgefallen
Invertierung
OFF ON
1K Betrieb ohne Stérung, Netz liegt an 1 0
(Modulation liegt vor, siehe Balkenanzeige und Anzeige Frequenz in der
Menugruppe “Info”)
2K Stérung mit Meldung Uber Relais 0 1
4K Uberschreitung Frequenz / Drehzahl > Einstellung “Vorgabe Intern3” 1 0

8.5.3 Eingang “E1”

1E
El Funktion

E1 Funktion

(Werkseinstellung) = Drehzahlvorgabe Uber externes Signal (0 - 10 V/ PWM).
Bei Einstellungen Uber arbeitet “E1” wie “D1” als digitaler Eingang (&= Digitale
Eingange / Funktion).

OFF

El Invertierung

E1 Invertierung

Werkseitig ist die Invertierung auf “OFF”.

Fur Ansteuerung mit invertiertem Vorgabesignal auf “ON” schalten (Vorgabesignal: 10 -
oV).

E1 min.
Hohe des Eingangsignals bei dem der Controller mit minimaler Aussteuerung beginnt.
Einstellbereich: 0 - 100 %

El min. i
Werkseinstellung: 5 %
E1 max.
1rn Hohe des Eingangssignals bei dem die maximale Aussteuerung des Controllers
';UU % erreicht wird.
El max.

Einstellbereich: 0 - 100 %

Werkseinstellung: 100 %
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Beispiel fiir Signalanpassung

Idealisierte Prinzipschaubilder bei Einstellung fir: “Min. Drehzahl” = 0.0 Hz und “Max. Drehzahl” = 50.0 Hz
Fout
)
) VA
| /'7" E1 min. =0 %, E1 max. = 100 %
40 / o a0
47 7 (2) E1 min. = 0%, E1 max. = 80 % o e one
J ) (5) E1 min. = 25%, E ma, = 100 % Beispiel: “E1 min.” =20 %
%0 s/, mnme A e m TR Der Controller beginnt erst bei ca. 20 %
1 s / -(4) E1 min. =20 %, E1 max. = 80 % N . R
/ héherem Signal mit minimaler Aussteue-
h / rung.
20 o/
] S0 Beispiel: “E1 max.” = 80 %
10 / / Die Aussteuerung steigt linear bis 100 %
1 7 /' // Aussteuerung bei 80 % Vorgabesignal.
= /\ T T 1 T > SiE
[o]1J2]3Jafs]e[7]8]e]10]o-10v] -
Fout Ausgangsfrequenz o
Si E Vorgabesignal Drehzahl

8.5.4 MODBUS Kommunikationswatchdog
Der MODBUS Kommunikationswatchdog definiert das Verhalten bei einer Kommunikationsstérung.

Nur mit Zusatzmodul AM-MODBUS- W aktiv & Betriebsanleitung (Betrieb mit Zusatzmodul derzeit
noch nicht méglich).

Watchdog Zeit

I
U sec

Watchdog Zeit

Watchdog Modus

n
o

Watchdog Modus

8.5.5 Vernetzung iilber MODBUS

Es ist méglich mehrere Gerate miteinander zu vernetzen. Das Gerét verwendet als Protokoll fir die
RS-485 Schnittstelle Modbus-RTU.

Nur mit Zusatzmodul AM-MODBUS- W aktiv &= Betriebsanleitung (Betrieb mit Zusatzmodul derzeit
noch nicht méglich).

o

BUS Adresse

{3200

Kom. Baudrate

BUS Adresse

Kom. Baudrate

SE1
Kom. Modus
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8.6

8.6.2

8.6.3

X

Meniigruppe “Motor Setup”
Achtung!

Einstellungen fiir die U/f Kennlinie durfen nur vorgenommen werden, wenn der Motor nicht
angesteuert wird!

Einstellung Motor Bemessungsstrom

MotorBemessStrom
r Mdgliche Einstellung fur den Motorbemessungsstrom.
uu A Die Einstellung fur das “DC Bremsniveau” (& Einstellung Bremsverhalten) bezieht
MotorBemessStrom . .
sich auf diese Einstellung.
Einstellbereich: 0.0...Gerate Bemessungsstrom / A
Werkseinstellung: Gerate Bemessungsstrom

Einstellung Motor Bemessungsspannung

MotorBemessSpng.
L'll'lﬂ Bei der Inbetriebnahme ist es unbedingt erforderlich, die auf dem Typenschild angege-
Uy v bene Bemessungsspannung des Motors einzustellen.
MotorBemessSpng.

Bei kleinerer Motorbemessungsspannung als anliegender Netzspannung (z. B.
3 ~230 V Motor am 3 ~ 400 V Netz) kann hier eine Anpassung erfolgen.

Uberpriifung der Ausgangsspannung mit geeignetem Messgert.
Einstellbereich: 0...500 V
Werkseinstellung: 400 V

Einstellung der U/f Kennlinie

Information

Das Geréat besitzt werkseitig eine fiir den Betrieb von Ventilatoren vorprogrammierte quadratische
Kennlinie.

Bei spannungssteuerbaren Motoren und bei quadratischem Lastmoment (z. B. Ventilatoren- und
Pumpenantriebe) wird hiermit in der Regel eine optimale Drehzahlsteuerung erreicht.

Bei Anlagen, bei denen hohe Dynamik gefordert wird, muss auf lineare Kennlinie umgeschaltet
werden. Wenn die Lastkennlinie nicht eindeutig bekannt ist, sollte generell die lineare Kennlinie
eingestellt werden. Bei der linearen Kennlinie erreicht der Motor Giber den gesamten Drehzahlbereich
das volle Drehmoment. Eine thermische Uberlastung des Motors muss hierbei durch geeignete
Mafnahmen verhindert werden (Uberwachung der Thermostatschalter bzw. Temperaturfilhler des
Motors).

Eckfrequenz
L’BS Die maximale Ausgangsspannung wird bei Eckfrequenz erreicht.
: Hz Einstellbereich: 1.0 - 120.0 Hz
Werkseinstellung: 48.5 Hz
Bei Sondereinstellung mit “Eckfrequenz” > “Max. Frequenz” kann bedingt durch die
hohere Verlustleistung eine automatische Reduzierung der Aussteuerung eintreten
(== Meldungen & Fehlersuche “Temp. Manager”).
Max. Frequenz
rrn Oberhalb der Eckfrequenz wird lediglich die Frequenz bis zur Maximalfrequenz erhéht.
o g'guenfz Einstellbereich: 1.0 - 120 Hz
Werkseinstellung: 50.0 Hz

Eckfrequenz

L-BAL-E174-D 2022/46 Index 008

32/50 ZIEHL-ABEGG




Betriebsanleitung Fcontrol Basic — Typenreihe FSDM2.5..50AM Programmierung

Uout
A
Fonax = 50 Hz
100 % o
Fedge = 48.5 Hz 7,/
/
/7
/7
v
7/

Ve

/7

/

//

//
Ve

d [a]
/7
/7
/7

For
Usan = 10 % == A1
W Fa
Usern =0 % —f——T—T—T—T T T T > Fou [Hz]

0 5 10 15 20 25 30 35 40 45 50

>
T — — T T » Analog In 1

| | | |
05 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 0.10V
1 2 4 6 8 10 12 14 16 18 20 0..20mA
5 10 20 30 40 50 60 70 80 90 100 0..100 % PWM |, 7010

v_u_f_dia_fcontr_d.vsd
Uout Ausgangsspannung
Fout: Ausgangsfrequenz
Analog In  Drehzahlvorgabesignal (0 - 10 V, 0...20 mA, 0...100 % PWM)
Ustart Startspannung
Foff Abschaltfrequenz
Fon: Einschaltfrequenz
Fedge Eckfrequenz
Fmax Max. Frequenz
L Linear
Q Quadratisch (Werkseinstellung)

Technisch bedingt betragt die Ausgangsspannung max. 95 % der anliegenden Netzspannung.

Um den maximalen Volumenstrom der angeschlossenen Ventilatoren dennoch zu erreichen, ist bei
unseren Motoren eine Erhéhung der maximalen Frequenz méglich. Hierbei muss ein Stromanstieg

mit einberechnet werden. Eine Kontrolle von Motorstrom, Ausgangsspannung und Drehzahl ist mit

geeigneten Messgeréten zur Optimierung notwendig.

Die werkseitig eingestellten Werte gelten flir spannungssteuerbare Aufienlaufermotoren mit 400 V /
50 Hz.

Nach Prufung der Motordaten sind die Einstellungen gegebenenfalls anzupassen.

Motorbemessungsspannung Einstellung Einstellung
(siehe Typenschild) “Eckfrequenz” “Max. Frequenz”
3~400V, 50 Hz 48.5Hz 50 Hz
3 ~400V, 50/60 Hz 48.5Hz 60 Hz
3~400V, 60 Hz 57 Hz 60 Hz
Startspannung
n Die Startspannung dient dazu, dass die Motoren bei niedriger Drehzahl genigend
u i Drehmoment aufbringen um sicher zu laufen.
Startspannung

Achtung! Einstellung nicht zu hoch wéhlen um Uberstrom und unnétig hohe thermische
Belastung des Motors zu vermeiden.

Einstellbereich: 0 - 15 % (prozentual der maximalen Ausgangsspannung)
Werkseinstellung: 0 %

UF quadratisch
U/f Kennlinie linear oder quadratisch

Werkseitig fir den Betrieb von spannungssteuerbaren Ventilatoren vorprogrammierte
quadratische Kennlinie, “UF quadratisch”= “ON”.

FUr Betrieb mit linearer Kennlinie “UF quadratisch” = “OFF”

nn
L

UF quadratisch
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8.6.4

8.6.5

Einstellung der Hoch- und Riicklaufzeit

Durch getrennte Mends fir Hochlaufzeit und Ricklaufzeit ist eine Anpassung an individuelle Anlage-
verhéltnisse mdglich.

Diese Funktion ist der eigentlichen Regelfunktion nachgeschaltet.

Hochlaufzeit

L’ﬂ Zeitvorgabe, in der der Reglerausgang von 0 % auf 100 % ansteigt.
U =ec | IEinstellbereich: 0...250 sec.

Werkseinstellung: 10 /20 / 30/ 40 sec. (je nach Gerateart)

Ruecklaufzeit

l_,l_u' Zeitvorgabe, in der der Reglerausgang von 100 % bis auf 0 % absinkt.
L' sec | |Einstellbereich: 0...250 sec.

Werkseinstellung: 10 /20 / 30/ 40 sec. (je nach Gerateart)

Hochlaufzeit

Ruecklaufzeit

09.05.2007
v_hochlaufzeit_ruecklaufzeit.vsd

1

1 3
0..100 % L

I 4

2

Externes Signal

Einstellung

Hochlaufzeit

Riicklaufzeit

AN W=

Einstellung Drehrichtung

Achtung!

Die Drehrichtung des Ventilators bzw. Motors muss bei der Erstinbetriebnahme unbedingt Uberprift
werden. Bitte beachten Sie hierzu den Richtungspfeil auf dem Motor bzw. Ventilator. Fir Schaden, die
durch eine falsche Drehrichtung des Motors entstehen, lbernehmen wir unter keinen Umstanden eine
Gewabhrleistung!

Bei Anschluss gemalf dem Anschlussplan ergibt sich bei Werkseinstellung die Standarddrehrichtung
“RECHTS” = [CW]. Eine Drehrichtungsumkehr ist durch Tauschen der Phasenfolge am Motoran-
schluss oder durch Umprogrammierung mdglich.

Durch Auswahl des Parameters “Drehrichtung” und anschlie-
Rendem Betatigen der P-Taste, kann die Drehrichtung auf

Tl fur Drehrichtung “links” gedndert werden. Col
Drehrichtung Durch Betatigen der P-Taste wird der eingestellte Wert tiber- Drehrichtung
nommen.

Wird die Drehrichtung bei vorhandener Aussteuerung umgekehrt, so wird diese zunachst auf “0”
reduziert (abgeschaltet) und anschlieRend wieder auf den Vorgabewert erhéht.
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8.6.6 Einstellung der Strombegrenzung

icl .

Strombegrenzung

Als zusétzliche Sicherheitsfunktion verfiigt das Gerat Uiber eine Strombegrenzung, bei
Bedarf kann diese angepasst werden.

Die Einstellung bezieht sich auf den Motorbemessungsstrom des Gerates (100 % =
Einstellung: MotorBemessStrom).

Bei Uberschreitung um den hier eingestellten Prozentwert, wird die Aussteuerung
soweit reduziert, bis sich der eingestellte Strom wieder einstellt. Eine Uberlastung des
Motors kann somit verhindert werden.

Einstellbereich: 100...130 %

Werkseinstellung: 120 %

288 .

El Istwert

Die aktive Strombegrenzung wird durch ein leuchtendes Dreieck in der Anzeige signal-
isiert

8.6.7 Einstellung Bremsverhalten

r
U

DC Bremse Modus

DC Bremse Modus

Funktionsauswahl der Gleichstrombremsung bei Frequenzumrichtern.

Bei Geraten mit werkseitig eingeschaltetem Fangmodus (soweit vorhanden &= Ein-
stellung Fangmodus) ist ein gleichzeitiges Aktivieren des “DC Bremse Modus” nur in
Ausnahmefallen sinnvoll.

0 = Keine Bremsung (werkseitig).

1 = Bremsen vor dem Start (bevor Aussteuerung wieder einsetzt)

Setzt die Aussteuerung u. U. bei noch schnell drehendem Motor wieder ein, so kann es
zur “Uberstromabschaltung” des Umrichters kommen.

Um dies zu verhindern kann die Bremsfunktion aktiviert werden. Diese wird dann
immer vor Beginn der Ansteuerung fiir eine einstellbare Zeitdauer aktiv. D. h. die
Bremsfunktion setzt immer ein, bevor die Aussteuerung wieder einsetzt nachdem
diese auf “0” zurlickgegangen war. Die geeigneten Einstellungen sind abhangig von
der Schwungmasse des Motors und den Bedingungen in der Anlage.

2 = Sonderfunktion, Bremsen vor dem Stopp (sobald Aussteuerung “0”).

Der Motor lauft nicht aus bis zum Stillstand, dieser wird aktiv gebremst, sobald keine
Aussteuerung vorliegt (Sollwert = “0” oder Freigabe = “OFF”) .

Test erforderlich. Einstellung “min Drehzahl” muss auf “0”sein.

Achtung! Bei haufig hintereinander folgenden DC Bremsungen kann es zu starker
Erwarmung des Motors kommen.

Um eine Uberhitzung auszuschlieRen, ist Motorschutz tiber die im Motor eingebauten
Temperaturwachter erforderlich (&= Motorschutz).

S SEeC

DC Bremse Dauer

DC Bremse Dauer

Maximale Dauer der Gleichstrombremsung bei Frequenzumrichtern.

Wird die Bremsung aktiviert, dann ist die Gleichstrombremsung fiir diese Zeit aktiv.
Einstellbereich: 0...250 sec

Werkseinstellung: 5/ 10 sec (je nach Gerateart)

85 %

DC Bremse Niveau

DC Bremse Niveau

Hoéhe des Gleichstroms, der fiir die Bremsung erzeugt wird. Je gréRer dieser Wert,
desto starker die Bremswirkung.

Die Einstellung “DC Bremse Niveau” bezieht sich in % auf den unter “MotorBemess-
Strom” eingestellten Wert.

Einstellbereich: 25, 50, 75, 100 %
Werkseinstellung: 25 %

Einstellung abhangig von Ventilator- / MotorbaugréRe. Achtung! Zu groRe Werte
kénnen zu erheblicher Bremswirkung fuhren.
Gleiche Einstellung wirkt auch auf die Funktion “Motorheizung”.
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8.6.8

8.6.9

8.6.10

8.6.11

Motorheizung
Um das Festsitzen bzw. Einfrieren von stehenden Ventilatoren in kalter Umgebung zu vermeiden,
kann die “Motorheizung” eingeschaltet werden.

Die Funktion der Motorheizung entspricht der Bremsfunktion bei der ein Gleichstrom
ﬂFI: den Motor zum Stillstand bringt. Die Héhe des “Brems Niveaus” wird im “Motor Setup”
] eingestellt.

Motorheizung

Dabei wird ein Strom eingepréagt, der kein Drehen der Ventilatoren verursachen kann.
Der erforderliche Wert um ein Einfrieren zu verhindern, ist abhangig von den Umge-
bungsbedingungen und technischen Daten der angeschlossenen Motoren.

Die vorgenommene Einstellung ist unter Realbedingungen zu prifen. Je héher die
Einstellung umso héher wird die im Motor entstehende Heizleistung (Verlustleistung).
Die Motorheizung bzw. Stillstandsheizung kann nur dann aktiv werden, wenn keine
durch die Regelung bedingte Aussteuerung vorliegt.

Um eine Uberhitzung auszuschlieRen, ist Motorschutz tiber die im Motor eingebauten
Temperaturwachter erforderlich (& Motorschutz). Bei Ansprechen der Motorschutz-
funktion des Regelgerates wird die Heizfunktion abgeschaltet.

OFF = Motorheizung ausgeschaltet (werkseitig)

ON = Die Motorheizung wird automatisch aktiv, wenn keine Aussteuerung des Gerates
vorliegt.

Boost Funktion

Die Boost Funktion ist eine automatische Spannungsanhebung bei dynamischen Anforderungen an
das Regelsystem. Bei Verwendung der quadratischen Kennlinie wird bei eingeschalteter” Boost
Funktion” die Ausgangsspannung auf den Wert der linearen Kennlinie angehoben. Damit entsteht
mehr Drehmoment am Motor und der Strom steigt somit beim Beschleunigen nicht zu stark an. Kurz
vor Erreichen des Vorgabewertes der Aussteuerung wird wieder auf die, der quadratischen Kennlinie
entsprechende Motorspannung zuriickgeschaltet. Der Boostvorgang wird nur bei ausreichend grofier
Aussteuerungserhdhung aktiviert (ab ca. 5 %).

Bei Betrieb mit linearer Kennlinie (“UF quadratisch” = “OFF”) ist die Boost Funktion nicht méglich.

Boost Funktion
ﬂFF ON: automatische Spannungsanhebung eingeschaltet
u OFF: automatische Spannungsanhebung ausgeschaltet (werkseitig)

Boost Funktion

Uberlasterkennung

Einstellméglichkeiten abhangig von Softwareversion vorhanden!

Die Uberlasterkennung ist neben der Uberwachung der im Motor eingebauten Temperaturwéchter
eine weitere Mdglichkeit, den Motor vor einer Uberlastung zu schiitzen.

Bei aktivierter Uberlasterkennung (I%t) erfolgt eine automatische Reduzierung des Motorstroms, wenn
der eingestellte Motorbemessungsstrom (siehe “MotorBemessStrom”) fir einen bestimmten Zeitraum
Uberschritten wird.

Uberlasterkenn.
HFF OFF = Uberlasterkennung ausgeschaltet (werkseitig)
u ON = Uberlaserkennung eingeschaltet

Uberlasterkenn.

Rippelkompensation

Einstellméglichkeiten abhangig von Softwareversion vorhanden!

Durch den Spannungsrippel im Zwischenkreis kann es zu Schwankungen der Ausgangsspannung
kommen, die Gerdusche am Motor verursachen kénnen.

Um diese Gerausche zu reduzieren, kann bei Bedarf die Rippelkompensation aktiviert werden.

Rippelkompens.
ﬂ;:l: OFF = Rippelkompensation ausgeschaltet (werkseitig)
u ON = Rippelkompensation eingeschaltet

Rippelkompens.
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8.6.12 Riicklauf Begrenzung
Einstellméglichkeiten abhangig von Softwareversion vorhanden!
Falls die Ricklaufzeit zu gering eingestellt ist, kann es durch die Rickspeisung des Motors zu einer
Uberspannungsabschaltung kommen.
Um dies zu verhindern, kann bei Bedarf die Ricklaufbegrenzung aktiviert werden.

Riicklauf Begrenz
HFF OFF = Riicklauf Begrenzung ausgeschaltet (werkseitig)
u ON = Rucklauf Begrenzung eingeschaltet

Riicklauf Begrenz

8.6.13 Ausblendung von Drehzahlen
Ausblendung von bis zu drei Drehzahlbereichen.
Es ist unter Umstédnden mdoglich, stérende Gerdusche, die durch Resonanzen bei bestimmten Dreh-
zahlen entstehen kénnen, zu vermeiden.

Beispiel fiir Ausblendung von 2 Bereichen (idealisiertes Prinzipschaubild)

A
3

100 %

< 35 % max
a 1 15 % min Einstellung je nach Gerétetyp in: %, Hz, rpm
. 4;/
T T T T >
0% 50 % 100 % |D
| Il
S - R — P
A Aussteuerung
S Sollwert
R Regelbereich
D Drehzahlsteller: Vorgabesignal
P P-Regler: Regelabweichung
— |werkseitig ist keine Ausblendung aktiv = “OFF” —
1 F I: r
L L
Ausblendungl Ausblendungl
—  |Einstellung fur “Bereich1 Min.” —
_____ Einstellbereich: “Abschaltfrequenz” - “Bereich 1 15
Max.” I %
Bereichl Min. Bereichl Min.
— |Einstellung fur “Bereich1 Max.” —
_____ Einstellbereich: “Bereich 1 Max.” - “Max. Frequenz” 35
%
Bereichl Max. Bereichl Max.
— |ldentische Vorgehensweise bei Ausblendung2 und |— |usw.
HFF Ausblendung3, soweit gewlinscht
L
Ausblendung2
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Parameter

9 Parameter

9.1 Menii-Ubersicht

Parameter ‘Werkseinstellung * User Setting Information
Start
PIN Eingabe OFF
Reset OFF
Sprache GB
Firmware 1.07
Info
Frequenz 0.0Hz
Motorstrom 0.0A
Aussteuerung 0%
Ereignisse
Einstellung
Vorgabe Intern1 50.0 Hz
Vorgabe Intern2 50.0 Hz
Vorgabe Intern3 50.0 Hz
Min. Drehzahl 0.0 Hz
Max. Drehzahl 50.0 Hz
Controller Setup
Steuermodus 0
Limit 75 %
LED Modus ON
PIN Schutz Ebene 2
Netzwerkcode ----
Min. Backlight 0
Funkkanal
10 Setup
D1 Funktion 1D
D1 Invertierung OFF
K1 Funktion 2K
K1 Invertierung OFF
E1 Funktion 1E
E1 Invertierung OFF
E1 min. 5%
E1 max. 100 %
Watchdog Zeit 0 sec
Watchdog Modus 0
Bus Adresse 247
Kom. Baudrate 19200
Kom. Modus 8E1

L-BAL-E174-D 2022/46 Index 008

38/50

ZIEHL-ABEGG



Betriebsanleitung Fcontrol Basic — Typenreihe FSDM2.5..50AM

Parameter

Parameter Werkseinstellung * User Setting Information
Motor Setup
MotorBemessStrom 250 A
MotorBemessSpng. 400V
Eckfrequenz 48.5 Hz
Max. Frequenz 50.0 Hz
Startspannung 0%
UF quadratisch ON
Hochlaufzeit FSDM2.5...16: 20 sec
FSDM22...50: 40 sec
Rucklaufzeit FSDM2.5...16: 20 sec
FSDM22...50: 40 sec
Drehrichtung CWwW
Strombegrenzung 120 %
DC Bremse Modus 0
DC Bremse Dauer 10 sec
DC Bremse Niveau 25 %
Motorheizung OFF
Boost Funktion OFF
Uberlasterkenn. OFF
Rippelkompens. OFF
Rucklauf Begrenz OFF
Ausblendung1 OFF
Bereich1 Min. 10.0 Hz
Bereich1 Max. 15.0 Hz
Ausblendung?2 OFF
Bereich2 Min. 20.0 Hz
Bereich2 Max. 25.0 Hz
Ausblendung3 OFF
Bereich3 Min. 30.0 Hz
Bereich3 Max. 35.0 Hz
Diagnose
IGBT Temp. 32.0°C
Kondensatoren 32.0°C
MCU Temp. 32.0°C
Ausgangsfilter 273
E1 Eingang 0%
DC Spannung 565V
Netzspannung 330V
Zustandsbits 1280
Fehlerbits 0
PIN Schutz Ebene 2

* Angaben unverbindlich, je nach Softwareversion und kundenspezifischer Voreinstellung kénnen diese Werte abweichen.
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10 Das Diagnosemenii
Das Diagnosemend gibt Aufschluss tiber den momentanen Betriebszustand des Gerétes.

Diagnose
32.0°C Anzeige der internen Temperatur am Leistungshalbleiter.
IGBT Temp.
32.0°C Anzeige der Elektronik-Innentemperatur.
Kondensatoren
32.0°C Anzeige der internen Temperatur am Mikrocontroller.
MCU Temp.
32.0°C Nur bei Ausfihrung mit integriertem Sinusfilter.
Ausgangsfilter
0% Hohe des Signals am analog Eingang “E1”.
E1 Eingang
565V Die Zwischenkreisspannung ohne Last ist der Spitzenwert der Eingangsspannung.
DC Spannung In einem Drehstromnetz mit 400 V ergibt sich ohne Last eine Zwischenkreisspannung
von ca. 565 V. Unter Last sinkt diese Spannung leicht.
330V Netzspannung Spitzenwert.
Netzspannung
0 Bei Geraten mit integrierter Anzeige nicht aktiv.
Zustandsbits
0 Bei Geraten mit integrierter Anzeige nicht aktiv.
Fehlerbits
2 Aktuell eingestellte PIN Schutz Ebene (&= Controller Setup).

PIN Schutz Ebene

11 Ereignisse / Stérmeldungen

11.1  Anzeige und Abfrage von Ereignissen

Ereignisse Meniigruppe Ereignisse

Nach Betatigung der P- Taste wird der Ereignisspeicher ausgelesen.
0 Beispiel: keine vorliegenden Stérungen
Empty = kein Eintrag = kein Ereignis im Speicher
19 1 Beispiel Netzstérung
Phasenfehler Position 1 = jlingstes Ereignis

Die letzten 10 (1 - 10) Ereignisse werden gespeichert. Mit den Tasten ¥+ A kann
die gewtinschte Position angewéhlt werden.

19 = Anzahl aller zuriickliegenden Stérungen

Eine Fehlermeldung erscheint im Wechsel mit der Istwertanzeige (& Diagnose Stérungen).
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Ereignisse / Stérmeldungen

1.2

Meldungen: Fcontrol / Icontrol Basic
Eine momentan anstehende Alarm- bzw. Fehlermeldung erscheint im Wechsel mit der Standard-
anzeige.
Uber die interne Status LED werden die Betriebszusténde lber einen Blinkcode signalisiert.
Interne Status LED

iﬁ% OFF ¢
v ON

10 x
11x
12 x
13 x
14 x
15x

16 x
17 x

1x

2x
3x
4 x
5x
6 x
7 x
8 x
9 x

| BN BN BN BN BN BN BN I BN N N BN BN BN I N I BN BN BN BN BN BN BN BN BN BN BN BN BN BN Em

10.01.2014
v_flash_explain_1_17.vsd

Display

Code

Relais
K1

Erklarung

Reaktion des Gerites
Behebung

OFF

abgefallen, 13 - 14
unterbrochen

keine Netzspannung

Geréat schaltet bei fehlender Netzspan-
nung “AUS” und bei intakter Spannungs-
versorgung automatisch wieder “EIN”.
Netzspannung und Vorsicherung prifen.

23.9Hz
Frequenz

ON

angezogen 13 - 14
gebruckt

Normalbetrieb ohne Stérung

STOP

angezogen 13 - 14
gebruckt

Keine Freigabe = OFF
Klemmen “D1” - “24 V" (Digital In 1) nicht
gebriickt.

Abschaltung tber externen Kontakt (&
Freigabe, Gerat EIN / AUS).

Temp. Mana-
ger

angezogen 13 - 14
gebrickt

Aktives Temperaturmanagement

Um das Gerat vor Schaden durch zu
hohe Innentemperaturen zu schitzen,
verfligt es Uber ein aktives Temperatur-
management. Bei einem Temperaturan-
stieg Uber die festgelegten Grenzwerte
wird die Aussteuerung linear reduziert.
Um bei reduziertem Betrieb auf Grund zu
hoher Innentemperatur ein externes Ab-
schalten der kompletten Anlage (bei die-
sem flr den Controller zuldssigen Be-
trieb) zu verhindern, erfolgt keine Stor-
meldung Uber das Relais.

Bei sinkender Temperatur steigt die Aus-
steuerung wieder linear an.
Kontrolle der Kiihlung des Geréates.

Phasenfeh-
ler

abgefallen, 13 - 14
unterbrochen

Phasenausfall

Der Controller verfugt Gber eine einge-
baute Phasenliberwachung, bei Netzsto-
rung (Ausfall einer Sicherung oder Netz-
phase) schaltet das Gerat zeitverzégert
(ca. 15 ms) aus.

Funktion nur bei ausreichender Belas-
tung des Controllers gegeben.

Nach einer Abschaltung erfolgt bei aus-
reichender Spannungsversorgung nach
ca. 5 s ein Anlaufversuch. Dies erfolgt
solange bis wieder alle 3 Netzphasen
vorhanden sind.

Netzspannung prtfen.
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Ereignisse / Stérmeldungen

. Relais . Reaktion des Gerites
Display | Code " Erklarung Behebung
IGBT Stérung Das Gerat schaltet ab, erneuter Anlauf-
Erdschluss oder Kurzschluss am Um-  |versuch nach ca. 60 s & Code 9.
IGBT Sto- richterausgang. Endguiltige Abschaltung, wenn nach drit-
rung 6 abgefallen, 13 - 14 tem Startversuch erneute Fehlererken-
Erdschluss unterbrochen nung im Abstand < 60 s.
Reset Uber Freigabe oder Netzspannung
EIN / AUS.
Zwischenreis Unterspannung Die Modulation wird bei Unterspannung
Zwischenkreisspannung langer als 75 s |sofort abgeschaltet, Fehlermeldung nach
unter festgelegtem Grenzwert. 75s.
DC Unter- abgefallen, 13 - 14 Automatische Wiedereinschaltung und
spannung 7 unterbrochen Abschaltung der Fehlermeldung, wenn
die Spannung fur mindestens 5 s Uber
den festgelegten Grenzwert steigt.
Netzspannung prifen.
Zwischenkreis Uberspannung Die Modulation wird bei Uberspannung
Zwischenkreisspannung lénger als 75 s  |sofort abgeschaltet, Fehlermeldung nach
Uber festgelegtem Grenzwert. 75s.
Ursache zu hohe Netzspannung oder ge- /Automatische Wiedereinschaltung und
DC Uber- abgefallen, 13 - 14 |neratorischer Motorbetrieb. Abschaltung der Fehlermeldung, wenn
spannung 8 unterbrochen die Spannung fur mindestens 15 s unter
den festgelegten Grenzwert sinkt.
Netzspannung prfen.
Generatorischen Motorbetrieb verhin-
dern.
IGBT War- angezogen 13 - 14 IGBT Warnung Endgultige Abschaltung nach 2 Abkuhl-
nung 9 |gebriickt IGBT Abkihlpause fir ca. 60 s pausen &~ Code 6.
Kommunika- abgefallen, 13 - 14 |Kommunikationsfehler &~ Beschreibung MODBUS Kommuni-
tion 10 unterbrochen MODBUS Kommunikation unterbrochen |kation
Netzspannung zu niedrig Die Modulation wird bei Unterspannung
Netzspannung langer als 75 s unter fest- |sofort abgeschaltet, Fehlermeldung nach
gelegtem Grenzwert. 75s.
Netzun- abgefallen, 13 - 14 Automatische Wiedereinschaltung und
terspg. 12 unterbrochen Abschaltung der Fehlermeldung, wenn
die Spannung fur mindestens 5 s tber
den festgelegten Grenzwert steigt.
Netzspannung prtfen.
Netzspannung zu hoch Die Modulation wird bei Uberspannung
Netzspannung langer als 75 s (iber fest- |sofort abgeschaltet, Fehlermeldung nach
gelegtem Grenzwert. 75s.
Netzue- abgefallen, 13 - 14 Automatische Wiedereinschaltung und
berspg. 13 unterbrochen Abschaltung der Fehlermeldung, wenn
die Spannung fir mindestens 15 s unter
den festgelegten Grenzwert sinkt.
Netzspannung prifen.
Fehler Spitzenstrom Nach einer Abschaltung wartet der Con-
Wenn der Ausgangsstrom (auch kurzzei- |troller eine Zeit von 30 s und unternimmt
tig) tiber einen festgelegten Grenzwert ~ |danach einen weiteren Anlaufversuch.
ansteigt erfolgt eine Abschaltung. Treten innerhalb 60 s (Abstand zu jeweils
Spitzen- abgefallen, 13 - 14 nachsten Fehler) in Folge weitere 10 Ab-
strom 14 unterbrochen schaltungen auf, erfolgt eine endglltige

Abschaltung mit Fehlermeldung.

Wenn 90 s ohne weitere Abschaltung
vergangen sind, wird der Z&hler zurtick-
gesetzt.
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Ereignisse / Stérmeldungen

. Relais . Reaktion des Gerétes
Display Code K1 Erkldrung Behebung
Motorstérung
Auslosen eines angeschlossenen :I'her- Das Gerat schaltet aus und nicht wieder
mostatschalters bzw. Temperaturfiihlers | _.
Motorstoe- | . |abgefallen, 13-14 |7y Unterbrechung zwischen den bei- ein.
rung unterbrochen den Klemmen “TB / TP". Prifung Motor und Anschluss, dann
Stecker fur “TP” bzw. “TP” in falscher Reset (&~ Motorschutz).
Position.
Sinusfilter zu heil Abschaltung bei zu hoher Temperatur,
Ausgangsfil-| - |abgefallen, 13- 14 |(nur bei Ausfiihrung mit integriertem Si- Wiedereinschaltung nach Abkdhlung.
ter unterbrochen nusfilter) Kontrolle der Temperatur im Gerat, Kon-
trolle der Kilhlung des Gerates.
Uberlastfehler Nach 4maligem Erkennen (I*t-Verfahren;
Der Umrichter wurde tiber die Strombe- |maximale Uberlast liegt Gber 60s an)
grenzung abgescha”et wird der Fehler gesetzt.
Nach jedem Erkennen (IGTB Recovery
Flag wird gesetzt) wird 30 s abgewartet,
bis ein erneuter Versuch gestartet wird.
. abgefallen, 13 - 14 Die jeweiligen Fehler mussen dabei
Uberlast 17 | interbrochen immer einen kirzeren Abstand als 5 min
haben (gestartet nach Wideranlauf). Bei
jedem Erkennen wird die Modulation so-
fort abgeschaltet.
Kontrolle der Belastung des Gerates.
Reset uber Freigabe oder Netzspannung
EIN / AUS.
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Anhang

12 Anhang
121 Technische Daten
Bemessungs-| Bemessungs- | Bemessungs-| max. Vor- max. Verlust- Gewicht
strom strom temperatur sicherung leistung
Ausgang (I Grund- {3} {2} [ka]
Typ {1} schwingung @ [°C] [A] W]
(Art.-Nr.) [A] 50 Hz)
Eingang
{2}
[A]
FSDM2.5AM 2,5
(308252) 2,5 2.3) 40 6 50 29
FSDM5AM 4,8
(308240) 5,0 (4.5) 55 10 90 5,6
FSDM8AM 7,1
(308241) 8,0 (6.6) 40 10 140 6,5
FSDM10AM 9,4
(308260) 10,0 (8.6) 55 16 200 7,0
FSDM16AM 15,2
(308303) 16,0 (14,0) 40 20 360 7,2
FSDM22AM 19,2
(308315) 22,0 (17.7) 40 25 520 14,5
FSDM32AM 27,6
(308317) 32,0 (25.7) 50 35 700 29,6
FSDM40AM 34,0
(308319) 40,0 (31.5) 50 50 790 29,6
FSDM50AM 47,5
(308321) 50,0 (43.2) 50 63 910 32,8

{1} Bemessungsstrom Ausgang = Stromangabe Typenschild @ Bemessungsspannung, @ Bemessungstemperatur (cos ¢
0,8 am Ausgang).

{2} Bei Bemessungsspannung (cos ¢ 0,8 am Ausgang), Werte fiir davon abweichende Angaben auf Anfrage

{3} Max. Vorsicherung bauseits (Leitungsschutzsicherung) nach EN 60204-1 Klassifikation VDEO0113 Teil 1

Netzspannung* 3 ~208...480 V (-15 bis +10 %), 50/60 Hz
Bemessungsspannung 400V

Maximale Ausgangsspannung ca. 95 % von Uyet,

Taktfrequenz 16 kHz

Leistungsfaktor >0,9

besignal

Eingangswiderstand Drehzahlvorga-

0...10 V Eingang: R; = 300 kQ
0...20 mA Eingang: R; =500 Q

PWM-Eingang Ui, 14...28 V:
R@14V=216kQ
Ri@28V=3,6kQ

Spannungsversorgung fur externe  |+24 V = 20 %, Imax 70 mA

Gerate

Verlustleistung im Standby Betrieb |ca. 3 W

Ausgang 10 V Imax 10 MmA (kurzschlussfest)

Eingangswiderstand: R;ca. 4 kQ
Spannungsbereich high Pegel: 10...30 V DC
Spannungsbereich low Pegel: 0...4 V DC

Digital Eingang “D1”

Max. Kontaktbelastung Relais 2A/250VAC

Max. zulassige Umgebungstempe- |55 °C

ratur fur den Betrieb
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Anhang

1211

Min. zuldssige Umgebungstempera-
tur

0 °C (wenn Gerat nicht stromlos bis -20 °C)

Um Kondensation zu vermeiden muss das Gerét fur Warmezufuhr konti-
nuierlich mit Strom versorgt werden, bei Unterbrechungen so, dass der
Kondensationspunkt durch Abkuhlung nicht auftritt.

Zulassiger Temperaturbereich fur
Lagerung und Transport

-30...+80 °C (FSDM22: -30... +70 °C)

Zulassige Aufstellungshdhe

0...4000 m Gber N.N.

<1000 m: keine Einschréankung

> 1000 m: max. zuldssiger Ausgangsstrom = Stromangabe Typenschild
minus 5 % / 1000 m

> 2000 m: max. zuldssige Netzspannung = max. Spannungsangabe
Typenschild minus 1,29 % / 100 m

Zulassige relative Feuchte

85 % nicht kondensierend

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Stéraussendung gemal EN IEC 61000-6-3 (Wohnbereich)

fur die Normspannungen 230 /400 V
nach DIN IEC 60038

Storfestigkeit gemal EN IEC 61000-6-2 (Industriebereich)

Oberschwingungsstréme

Gemaf EN 61000-3-2 (siehe Elektrische Installation / Oberschwingungs-
strome)

Max. Ableitstrom gemaf den defi-
nierten Netzwerken der

FSDM2.5/5/8AM < 3,5 mA

FSDM10/22/32/40/50AM > 3,5 mA

(bei senkrechter Montage, d. h. Ka-
beleinfihrung unten).

DIN'EN 60990 FSDM16AM (abhangig von anliegender Netzspannung)
<35mA@ <480V
235mA@ =480V
Ruttelfestigkeit Breitbandrauschen (simulierte Lebensdauerprifung) gemal EN 61373,

Kategorie 1 Klasse B.
Schockprufung gemafl EN 61373, Kategorie 1

IP54

Gehdauseschutzart

* Bezliglich des Netzanschlusses sind diese Geréte laut der zugehdrigen DIN EN 61800-3 als Geréte der Kategorie “C2”
einzuordnen. Die erhbhten Anforderungen an die Stéraussendung > 2 kHz fiir Geréte der “C1” Kategorie werden zudem

eingehalten.

Max. Belastung abhangig von Umgebungstemperatur und Netzspannung
Die hochst zuldssige Temperatur fir den Bemessungsstrom bei Bemessungsspannung wird als

Bemessungstemperatur angegeb

en.

Da die Abfuhr der im Gerat entstehenden Verlustleistung (Warmeentwicklung) entscheidend von der

Umgebungstemperatur abhangig

ist, muss bei einer Umgebungstemperatur tGber der Bemessungs-

temperatur, die max. Belastung unbedingt reduziert werden (&= nachfolgende Tabelle)!

Der Uber 24 h gemessene Durchschnittswert muss 5 K unterhalb der max. Umgebungstemperatur
liegen. Bei Einbau in einen Schaltschrank muss die Verlustleistung des Gerates und deren mdégliche
Auswirkung auf die Umgebungstemperatur berticksichtigt werden!

Da die im Geréat entstehende Verl

ustleistung mit steigender Netzspannung zunimmt, muss nach-

folgende Tabelle beachtet werden.

Maximaler Motorstrom abhangig von Netzspannung und Umgebungstemperatur
Typ 208 V (-15 %)...415 V (+6 %) tiber 415 V (+6 %)...480 V (+10 %)
40 °C 50 °C 55°C 40 °C 50 °C 55°C
F(S)DM2.5(A)M 25A 22A 2,0A 2,5A 1,8A 1,6 A
F(S)DM5(A)M 50A 50A 50A 50A 50A 50A
F(S)DM8(A)M 8,0A 70A 6,5A 8,0A 6,5A 6,0A
F(S)DM10(A)M 10,0 A 10,0A 10,0 A 10,0A 10,0 A 10,0A
F(S)DM16(A)M 16,0 A 13,0A 12,0 A 14,5A 12,5 A 1,5A
FSDM22(A)M 22,0 A 18,0 A 15,3 A 22,0A 17,0A 14,5 A
FSDM32(A)M 32,0A 32,0A 30,0A 32,0A 32,0A 30,0A
FSDM40(A)M 40,0 A 40,0 A 37,0A 40,0 A 40,0 A 350A
FSDM50(A)M 50,0 A 50,0 A 48,0 A 50,0 A 50,0 A 46,0 A
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Anhang

12.2 Anschlussplan

AN

NOORWN=

12.21

Not suitable for IT-System!
©

®

nach Stérung durch Tastendruck

Uberstromausldser (max. Vorsicherung 80 A)

Bei Netzausfall bzw.

Netzstérung bleibt das Gerét eingeschaltet

Netz 3 ~ 208 V...480 V, 50/60 Hz (“N” - Anschluss nur bei FSDM22 vorhanden)
Nicht fiir IT-System geeignet!
3 ~ Motor mit eingebauten Thermostatschaltern
Eingang: 0...10 V, 0...20 mA, 0...100 % PWM

Freigabe Gerét Aus / Ein
TP = Temperaturfiihler, TB = Thermostatschalter
Kontaktbelastung max. 2 A/ 250 V AC

3~ Controller

[re[[v Tv]v]

CEEE]

Il

PE L1 L2 L3 N
3~208..415V

KT00005H
27.09.2007

STDT16

STDT16

B

3~ Motor

3~ Motor

Max. Klemmenbelastung beachten &=Betriebsanleitung Motorschutzgerat!
(Allgemeines Beispiel, Angaben zum Anschluss des Controllers abhangig vom verwendeten Geratetyp)

Leitungsschutz durch integrierten Kurzschlussausldéser und auf den Leitungsquerschnitt einstellbaren

STDT16

3~ Motor

[ FsDM25.16 | [FSDM22..50 | I
| Il | :
_ Temperaturfiihler | I | :
TP = Thermistors | 0...20 mA Il | l
B = Thermostatschalter | I | .
~ Thermostats | Il | |
| 15..28 VPWM || 0.20mA| i :
© w : oo |1
Q) | 0..10V o fgletovey i
Kontaktbelastung - 5 3 I (10VPWM) || PWM | ;!
. - o O .
Contact rating < £ £ o O | Il | |
max. AC 250 V 2 A o 2 = & o [ I [
= T E > > \ I | :
8 z 8 ° 3 | i N
E1 1E1,2 E11 .
TB/TB/| =0 | A1 lenmdl1ovloas ] O 2% e ___ 1
: ‘ L1 ‘ L2 ‘ L3 | N ‘ ‘TP ™ E1 ‘D1 ‘GND‘1OV‘24V‘ N |
|
+ 10
Aus / Ein
+ L + Off/On
Eingang 10V @
PE L1 L2 L3 N Input
0..10V
Netz 0..20 mA
Line 0...100 % PWM
3 ~208...480 V 50/60 Hz @
3 ~ Motor
. . . mit eingebauten Thermostatschaltern
Nicht fiir IT-System geeignet! with internal thermostats %\A t‘)J1N21031K92

Schaltungsvorschlag: Anschluss mehrerer Motoren und Motorvollschutzgerate S-DT

Motorvollschutz durch Abschaltung bei Ansprechen der angeschlossenen Thermostatschalter “TB”, Reset
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12.3 MaRblatt [mm]

FSDM2.5M

240

284
225

32

P

A A A A A

186

FSDM5/8/10/16M (FSDM22M)

250+2 (280+2)

—
mM

235 (269)

4

ﬁ‘%/
=

GMO0006A
08.02.2010

195.5 (239)

34 (

210 (255)

302 (355)

@6.5

—

Q/

GMOOOO5A
3.5 (4) 17.08.2009
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FSDM32/40/50M

386

364
352 283

17
10

=
12.3

] a - | C
] o
| /
o ‘ © ©
@ @ @ GMO0002A
o T - 2 18.07.2017
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12.4 Stichwortverzeichnis

A

Ableitstrom
Aulenmontage
Ausblendung
Ausgangsspannung

B
Bypass-Schaltung

D

Diagnosemeni
Drehmoment
Drehrichtung

E

Eckfrequenz

Ein-Quadrantenbetrieb

Eingangswiderstand
ErP-Richtlinie

F

Fehlerstrom-Schutzschalter

Freigabe
G

Gleichstrombremsung

H

Hochlaufzeit

K

Kaltleiter

L

Leitungsschutz
lineare Kennlinie

Maximalfrequenz
Mindestplatzbedarf
Motoranschluss
Motorschutz
Motorschutzgerat
Motorzuleitung

N

Netzanschluss
Netzimpedanz

P

PIN Eingabe
PIN-Code
PWM-Signal

16, 45

13
37
32

20

40
33
34

32

44

16
19

35

34

16

15
32

32
10
16
16
16
14

15
15

25
25
17

Q

quadratische Kennlinie

R

Relais
Reset
Resonanzen
Rucklaufzeit

S

Sinusfilter
Startspannung
Steuerleitunge
Stromanstieg

T

n

Technische Daten

Temperaturmanagement

U
U/f Kennlinie

\'

Verlustleistung
Vorsicherung

33

19
19, 28
37
34

33
14
33

4,44
41

32

44
44
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12.5 Herstellerhinweis c €

Unsere Produkte sind nach den einschlagigen internationalen Vorschriften gefertigt. Haben Sie

Fragen zur Verwendung unserer Produkte oder planen Sie spezielle Anwendungen, wenden Sie sich
bitte an:

ZIEHL-ABEGG SE
Heinz-Ziehl-StraBe

74653 Kiinzelsau

Telefon: +49 (0) 7940 16-0
info@ziehl-abegg.de
http://www.ziehl-abegg.de

12.6 Servicehinweis
Bitte kontaktieren Sie bei technischen Fragen bei der Inbetriebnahme oder bei Stérungen unseren
technischen Support fiir Regelsysteme - Lufttechnik.
Telefon: +49 (0) 7940 16-800
Email: fan-controls-service@ziehl-abegg.de

Fur Lieferungen aufierhalb Deutschlands stehen weltweit Ansprechpartner in unseren Niederlassun-
gen zur Verfiigung, siehe www.ziehl-abegg.com.
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